TOSHIBA

Falowniki serii TOSVERT

200V: 0,2 ~ 2,2 kW
- 400 V: 0,4 ~ 15 kW

ZgodnoSi z globalnymi st a®SA)anrzdsO®d0l{(160B], UL / CU
WydguUony do 10 | at okres eksploatacij.i (10 1| a

Bezczujnikowe sterowanie wektorowe p o § Nc z autoéuniagi em par ametr - w
silnika pozwal aj Npoead 808% manemMwyznamioaodwego

Sterowanie U/f,r - wni eU wedgug p rpongtoveejchavaktergsityki B/f
Przeci NUalnoSI 150% pr 200%prége20,5s) ( maksymal ni e
Wbudowany filtr przeciwzakgd-ceniowy sieciowy
Wbudowany chopper hamowania

Regulator Pl o programowanych parametrach

Mo Ul i woS8iI zadawani a czfs paodasienvwa8iaiobratpyjySci owe |
wielofunkcyjny wybierak (setting dial-Aobr - | ri)intaci S

Ugat wiony dostnp do parametr - w i ich nastaw:
-do 32 wybranych parametr-w dostfinpnych po wci ¢
-szybkie wybieranie parametr - -w i zmi ana i ch nz¢
wybieraka (setting dial-Aobr -1 i naci Snij o)

GNcze RS485 (jRrko wyposaUenie standardowe

Trzy wej Scia anal ogowe zad@dca®Glodc cl2-fl6Mdot | i wo S
oraz 0(4)-20mAdc. Mo Ul i wo S| zamiany jednego | ub dwu w
napi nci mwlgdatkowewe ] Sci a .bi narne

Komunikacja zgodnie z protokog e MODBUS, i nne protokogy jako o

Szeroki zakres napinl sieci zasilaj Ncej (od 2

INWERT 90-245G- d T, ul . Wi e
tel/fax: (042) 678-10-10; 679-02-12; tel. kom: (507) 075-111
www.falownik.pl ; e-mail: falownik@inwert.pl

Rok zagoUenia 19972




WGAS$ CIl WOS$ CI

Falownilg[ w 0 b u d o-sizee
SzgrokfcaSIownik-w 0 mo ¢
wgNczni e (zasil anl? kw

(zasil ani e tr-jfazowe)
Wi el koSci 1,5 KW i 2-,
fazowe) i 2,2 kW i 4
maj N szerokoSIi 60 mm.
Obudowa typu Abook si z
wielu falownik-w na me

mont aU AScianpatdonz Szdija
Obudowa typu Abook si z
mage|]j mocy falownik-w
boczne]j Scianie. W-wcz
znaczNco mniejsza ni U

sposobu zamocowania falownika. Ob s § u
panela sterowania falownika jest w- wc z u o

dogodna madil mkwioSci |jego zamocowani a

w pozycji oAr-conej o 90

Podw-jne wielkoSci znamionowe falownik-w 0o mocy
mogN byl eksploat owane w sih g @dasctha J @ marhemn takw esjr
taSmowe, obr abi ar, ktp.),orazwzmierthgmonentodef Wponwpy i wentylatory).
Przykgad: po wp2i daaparametru rad ¢chasakigrystyka zmiennomomentowa)

falownik 5,5 kW o znamionowympr Ndzi eowy mSa 4, 3 A i przeci NUal nc

staje sin fal ownmidnowgrmp 7Nz ikeW wyj Sci owym 17 A al
120% przez 60 s. Odpowiednio do tego wyboru zmienione zostajN p oz i o my zadzi
zZzabezpipawzze® NUave iwo Milaviaka.

Uproszczcona obsguga panela sterowania dzinki wi el of
(setting dial). Wt r ybi e zmi any nast aw gpualrya ndeot rw ywy owgyabnii ear aokd
parametru a nastnipni e W aybig minitonowanig steagugpraay angierakwy .
sgulUy do odczytu wielkoSci charakteryzuj Ncych al
wygNczenia HNwar §gpnegobe na Srodek wybieraka ozna
wyboru parametru lub jego nastawy (enter). P o  p r iz ®ajstardardowy tryb monitorowania

pracy wybierak moUe stal sifn wiel oobrzadavaniay m pr
czinstotliwoSci wyj Sciowej falownika.

Trzy nastawy zespolone pozwal aj NcAe na szwyki-rdob
sposobu zadawani a cznstotl i dvolbcri - wypSezyoewepszania i
nastawa podbicia momentu na wale silnika).

Wbudowane gNcze komunikacj. szeregowej pozwal a
sterowania nadrzndnego.

Protok-§g komu malkbdMODBUS RTUT o s hi

Konfiguracja falownika do pracy jako falownik slave lub falownik master (transmisja

czinstotliwoSci zadanej |l ub wyj Sciowej).

Gat woSi dostosowania falownika ddbzizéekviwmaind anego

wy j dencbinarnym o programowanym przeznaczeniua t akUe wyj Sciu anal ogc
/K

sygnagvddiub04)-20 mAdc) moUe byl proporcjonalny do
napndu.

DogNczona pgJytka podtrzymuj Nca przewody wugat wi a
z wymaganiami dyrektywy EMC.
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DANE TECHNICZNE

VEMB1S- ..... VEMB1- .....

TOSVERT [20022004]20072015/2022|4004/4007/4015(4022/4037/4055/4075[4110[4150
PL| PL| PL|PL|PL|PL |PL|PL |PL|PL|PL| PL|PL|PL

Dane techniczne falownika
Napi nci e zas il-fazowe 200..240V, 50/60 Hz 3-fazowe 380 ... 500 V, 50/60 Hz
Zalecana moc silnika (kW) 55|17,5] 11| 15
(Uwaga 1) 0204075/ 1522 04/075/ 15|22 | 4 |20l 1| 15 (185)
poslislonkatiss) 06 | 13|18 30|42 |11 |18 31|42 |72| 11|13 | 21| 25
(Uwaga 2)
Znamionowy prN d 15|133|48 |80 | 11 | 15|23 |41 |55 | 95 (143|170 |27,7| 33
wyj Sciowy RA](A5]3B3)]48][60] @) 15234155 ](9,5)((17,0)[(23,0)/(33,0)(40,0)
Napincie wyj | 3 x 0 ... napifncie sieci zas
Przeci NUal mo | 150 % przez 60 s, 200% przez 0,5 s
(Uwaga 2) (120% przez 60 s, 165% przez 0,5 s)
Napi nci e zas il-fazowe 200..240V, 50/60 Hz 3-fazowe 380 ... 500 V, 50/60 Hz
Dopuszczalne wahania Napi A%ide264V, | Napin ¢ 323 do 550 V, .
napincia zasi Czihst otNe% wo § Cznst otNb% wo S|

Zapotrzebowanie mocy
(KVA) (Uwaga 4) 08|14 |23 |40 |54 | 16|26 | 47| 6,3 |10,1|15,2|19,6|26,9|34,9
Stopi e® ochr ({IP20

Spos-b c¢hgod]Przewietrzanie wmuszone

Spos-b montaf[MontaU na Sci meatalowej. pi onowej ,

Miejsce zainstalowania Do 3000 m nad poziom morza (powyUej 1000

Warunki Srod{lnstalacja w miejscu bez naraUenia na bez

w miejscu zainstalowania |Ur Ncych, wybuchowych | ub Jatwopal nych,?086)]

Temperatura otoczenia -10 ... +60°C (ponad+50°C r edukcja pr Ndu wyj Sci owego)

Wil got noSI w{5do95% bez kondensacji pary wodnej

Uwagal: Jest t & wapowbadaj Nca stagjgomomentowej charakterystyce o
(parametraul) . WartoSci w nawiasach dotyczN charakterystyki zr

Uwaga2: Moc jest obliczana dla napi n@dddVaanodeWV50d0¥.a model i 240 V,

Uwaga3: Jest to wartoSi odpowiadajNca staomomentowej charakter
(parametraul) . WartoSci w nawiasach dotyczN charakterystyki zr
zredukowany odpowied ni o do czhnstotliwoSci noSnej PWM, temperatur)
Instalowanie falownik-w ASciana do Scianyo (bezakysetarc:
wymaga eksploatacij.i ze zredukowanym prNdem wyj Sci owy m.

Uwaga4: Zapotrzebowanie mocy zmienia sin zaleUnie od impedanciji

sieciowy oraz przewody)

Pozostage waUniejsze dane techniczmhal dwridlh-ak)owe dl a wszystKki
Parametr / funkcja

Metoda sterowania Sinusoida PWM

CznstotliwoS|22..165kHz

CziastotliwoSlo,5 ... 500 Hz (czhstotliwoSi maksymalna:
RozdzielczoS|00lHziprzy nastawie z panelu sterowania i
czistotli woS{01Hziprzy nastawie za pomocN wejScia anal g
DokadnoSi n{Nastawa cyf o waksN @zGbtotl i woSciilohy.j+66q)
czistotli woS{(Nastawa anal ogowa: N wo $ci% wyajteSpeiatorzredySCt d\iC)

U/ f s-puakiorg pro§ramowana charakterystyka U/f, automatyczne podbicie momentu,

el iy O bezczujnikowe sterowanie wektorowe, praca energooszczindna,

Wybi erak wbudowany w panel sterowania, z¢
Zadawani d iomofnapinci owy -{0610. V)10 u¥ pbrNdowy (0(4) .
wyj Sciowej czfistotliwoSi pracy chW|Ioweant(thCDG)WoSm0|UI

wWraz z zakresem ich pominincia, ogranicze
Regulator PID Nastawa wsp-gczynni k- w proporcjonalnoéci,
Czas przyspieszania 01.. 3600 s; Mo Ul i woSl wyboru trzech cz
i zatrzymywania przyspieszania / zatrzymywania
Hamowanie MoUl i we hamowani ézpwhidemzeyaggmystor hamu
Parametry hamowania CzfistotliwoSli rozpoczmowanhamowamNidahampas

Ochronapr zed utykiem silnika, ogrmardipaNetEwewed r

na wyj Sciu falownika, ograniczenie napific,

zabezpieczenowe p(releezktNrUcemuczny przeka¥nik

przeci NUenpoelozasnnzrulsmeabezpleczenlepr zed przeci NUeni
i zbyt magym pr Ndem wyjp&edlpaegtyammm Bygralzacip i e c
gNcznego c zasuekspoatacjowa Uniceziaszych wy @fenan iwe
Zabezpieczenie przed Samoczynny ponowny start po zaniku zasil &
zanikami zasilania podtrzymanie pracy silnika po zaniku zasilania poprzez wykorzystanie odzyskiwanej energii

Funkcje zabe]
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TOSHIBA VFMB1

. Nastawa . Nastawa
Nazwa Znaczenie . Nazwa Znaczenie o
Parametry podstawowe OkreSlenie funkcji iweijNd da
auh Zapis historii zmian nastaw ) 105 Wy b-r prgdy yjteedmoc 1
parametr - w zwarte s NP24idRePR4s ki
Wyb-r sposobu zad Wyb-r s nagu wej §
auf cZﬁst ot Ipi woSci wy 0 107 VIé(O-lOV/-{Og-ﬂos) J 0
Wyb-r charakterys fi08 [Wyb-r funkcji zaws 0
aul | (150% - 60's / 120% - 60 s) 0 s |Wyb -1 funkcji wej§
aul Aut omatyczny dob- 0 (analogowe / binarne)
przyspieszania i f110 |[Wyb-r funkcji zaws| 6(ST)
au2 | Nastawa podbicia momentu 0 f111 Wy b-r funkcji wej § 2
cmod |[Wyb-r miejsca ste 1 fi112 |[Wyb-r funkcji wej § 4
fmod |WYDP 1T miejsca zad 0 f113 |[Wyb-r funkcji wejs 8
cznstotliwoSci f114 [Wyb-r funkcji wej § 10
(msl Wy b wi el koSci sygn 0 f1156 |Wyb-r funkcj.i wejS 12
przez wyj Scie FM f116 |[Wyb-r funkcji wej § 14
fm |[Kalibrowanie wyjS|] z¢ 17 [Wyb-r funkcji wej § 16
¢ |Wyb-r kierunku ob 0 f118 [Wyb - r funkcji wejSdq¢ 24
Z panela) f130 ([(Wyb-r funkcji-R@&yj S 4
acc | Czas przyspieszania 1 10,0 s f131 (Wyb-r funkcji W@) S 6
dec |Czas op-Fniania 1| 100s f132 [Wyb-r funkcji wyjs 10
fh |Czfistotl|l i woSi mak]|80,0Hz 1137 [Wyb-r funkcji -R®yj S 255
ul G- rna granica czh *1 f138 |Wyb-r funkcji wyj S 255
I Dol na granica czn| 00Hz 39 [Wyb-r 1 ogidRCiONYj Si 0
vi |[CzAstotliwoSi baz *1 f144 [Czas odpowi edzi we 1
viv Napificie cznstotl *1 146 Wyb-r przeznaczeni 0
pt Wyb-r trybu stero *1 (wej Scie cyfrowe [/
vb Podbicie momentu *2 146 Wyb:rA .przeAzn.aczeni 0
thr E_Iel_<troniczn_e zabezpieczenie cieplne 100% (wej Sci e cYdirowrTC
silnika - poziom 1 fisl1 |Wyb-r funkcji wej S 0
olm Wyb-r charakteryst *o f152 |Wyb-r funkcji wej§ 0
zabezpieczenia cieplnego silnika fi53 |Wybfmunkcji wej Sci & 0
sri |[CzhastotliwoSI st al 00Hz 154 [Wyb-r funkcji wej$§ 0
sr2 |CznstotliwoSlI st a| 0,0Hz f155 Wy b-r funkcji wej S 0
sr3 |CznstotliwoSl| st a| 0,0Hz f156 |(Wyb-r funkcji wej S 0
s4 |[CziistotliwoSl stal 00Hz 167 Pasmo wykrywania z 25 Hz
sr5 CznstotliwoSlI st al 00Hz czAastotl i woSci zad ’
st6 |CzhistotliwoSi stal 00Hz Parametry podstawowe 2
st7 |Czhistotli woSI st a| 00Hz 170 |[Czf st ot hzbwa@ S| b 50,0 Hz
fpid Sygnag wartoSci r 00 fi71 |[Napifcie czistotl i *1
regulacji PID ' fi72 |[Podbicie momentu A *2
typ | Nastawy standardowe 0 Elektroniczne zabezpieczenie cieplne
- = f173 g : 100%
set | Nastawa regionu eksploatacji *1 silnika - poziom 2
sel Wybieranie wySwie 0 f185 | Poziom ochrony przed utykiem 2 150%
P parametr - -w (stand 190 5-punktowa charakterystyka U/f 0.0
fl-- | Parametry rozszerzone od 100 - iczhistotli woSi pun '
f2-- | Parametry rozszerzone od 200 - f101 5-punktowa charakterystyka U/f 0.0
f3-- | Parametry rozszerzone od 300 - inapincie punktu V '
f4-- Parametry rozszerzone od 400 - 192 5-punktowa charakterystyk{i\ U/f 00
f5-- | Parametry rozszerzone od 500 - iczinstotl i woSlI pun '
f6-- | Parametry rozszerzone od 600 - 5-punktowa charakterystyka U/f
f193 | . S . 0,0
f7-- | Parametry rozszerzone od 700 - inapincie punktu V
f8-- | Parametry rozszerzone od 800 - t194 5-punktowa charakterystyka U/f 0.0
fo-- | Parametry rozszerzone od 900 - fczistiowoSl punktu ’
a--- | Parametry rozszerzone od A - 5-punktowa charakterystyka U/f
f195 |- S 0,0
c--- | Parametry rozszerzone od C - inapincie punktu V
ru Automatyczna edycja zmian nastaw ) 196 5-punktowa charakterystyka U/f 0.0
gr. parametr - w iczinstotl i wosSl pun '
Parametry rozszerzone o f197 5-punktowa charakterystyka U/f 0.0
OkreSlenie funkcji wej SI i inapificie punktu V '
f100 |Dol na cznst Qt I iA wo| 0,0Hz 198 5-punk:[owa charaktt_erystykg i 0.0
fo1 Czhstotl!wo§|_8re 0.0 Hz ifcznstotl i wosSlI pun '
cznstot IA| wo Sci ' 199 5-punktowa charakterystyka U/f 0.0
102 SzerokoSlI przedzi| 25Hz inapincie punktu V ’
f104 |[Wyb-r funkcji zaw 0 Uwaga * 1: Zal eUnie od wybr
Uwaga * 2: Nastawa fabr zal



ZESTAWIENIE PARAMETREW daiszy)

TOSHIBA VFMB1

Nazwa Znaczenie Nastawa Nazwa Znaczenie Nastawa
fabr. fabr.
Parametryc zfist ot | i woSci owe Parametry wyboru trybu pracy
£200 Ustalenig p[ipryt 0 300 |[Czhstotl i woSI k 0 mu| 12 kHz
cznstotliwoSci 301 | Samoczynny ponowny start silnika 0
200 [Wej Scie VI A; nast 0% £302 Podtrzymanie pracy silnika po zaniku 0
f202 |Wej Sci e VI A; <cznfns| 00Hz napificia zasilania
f203 |[Wej Sci e VI A; nast| 100% f303 |[Liczba pr-b ponown 0
204 |[Wej Scie VIA, czhs *1 304 | Hamowanie dynamiczne ( ni e mo U 0
f205 |We j Sci e VI A; mome 0% £305 Ochrona przed zbyt wysokim >
f206 |[Wej Sci e VI A; mome| 100% napi Aiciem obwodu p
f207 |[Wyb-r miejsca zad 1 £307 Korekcja napincia 1
209 Filtr wej Scia ana| 64ms (ograniczanie napi
210 [Wej Sci e VI B; punk 0% 308 |Rezystancja oporni *2
211 [Wej Sci e VIB; czns| 00Hz 309 |[Moc opornika hamuj *2
f212 |Wej Sci e VI B; punk| 100% f311 | Blokada biegu wstecznego 0
213 |Wej Sci e VI B; czis *1 312 |Tryb |l osowy wyboru 0
214 Wej Scie VIB; mome| 0% @ |Wyb-r trybu sterow 1
215 Wej Sci e VI B; mo me| 100 % PWM (redukcja automatyczna)
216 |[Wej Sci e VI C; punk 0% f317 |Czas synchroniczne 20s
217 |[Wej Sci e VI C; czns| 00Hz f318 | Czas synchronicznego przyspieszania 20s
f218 [Wej Sci e VICE punk| 100% @g |G rna granica prze/ ;5.
f219 |Wej Sci e VI C; <czns *1 pracy pr Ndnicowej
220 [Wej Scie VI C; mome| 0% 320 [Wzmocnienie Adroop 0
221 [Wej Sci e \éntdgpunkion 100 % f323 | Zakres momentu bez regulacji 10 %
240 [Cziistotli woSI roz| 05Hz 324 |[Filtr wyj Sciowy r el 1000
Cznstotl i wosSlI poc (328 Tryb pracy z magym 0
f241 |(przy sterowaniu 0,0 Hz duUN priadkoSci N
wartoSlI zadanN cz 1329 Funkcj a naukrhoAl:pQ‘iQN:L] 0
f242 |Hi stereza cznstot| 00Hz i duUN prﬁdkoSciN’
CzAstotliwoSlI PWM Cznstotl iaorBdglpmiak
249" | hamowania DC 4,0 kHz 330 1i" "quON pr ﬁdkogéugi N !
1250 CziAistotliwoSI roz 0.0 Hz Dol na granica czfist
hamowania pr Ndem ' f331 |na prach z madgyndwl 40,0 Hz
251 | P r N dmowania DC 30 % priidkoSci N
f252 | Czas hamowania DC 10s f332 Czasoczekiwania na prachn_z 05s
f254 |Bl okowani e wagu s 0 obci NUeniem i duUN '
£256 D_opyszczalnycza@pracyzczﬁ_st ° 50s f333 |Cz as Wy_krywani a_ma 10s
cic N r-wnN dolnej g ' f334 | Czaswykrywaniaduedgo obci N 05s
f260 |Cznstotli wosSl pra{ 00Hz Mo me nt p nizpedizespracy
335 o : 50%
261 Spos-b zatrzymywa 0 silnikowej . _
pracy impulsowej 336 |Moment odpowiadaj N{ ;55
to62 | 1TYP pracy impulsowej przy 0 obci NUeniu podczas
sterowaniu z panela t337 Moment odpowiadaj Ncy duUen 50%
f264 |We j S c iiezadJddpowiedzi 0,1s Ueniu podczas prac
f265 |[Wej Sciigg o4kok czfis| 01Hz {333 |Moment przegNczani 50%
f266  |[We j Sc i e | Ez@Wipowiedzi 01ls hamowania odzyskowego
267 |Wej Sci e i pOWKNok c.z| 0,1Hz 340 |[Czas pegzania 1 0,00 s
WartoSl| oczNt kow Wy b-r trybu (pbdaoseeniea
268 przy regulacii UP/DpOWN 0.0 Hz f341 prrzl/ca w poziomie)y ® 0
269 Parvnihl z_mian wart 1 (342 Wyb'-r,~wej:Scia podz 0
czinstotl i w. przy obci NUeni a
f270 [CznAstotl i woSl zab| 00Hz t343 Nastawa momentu ws 100%
f271 |Zakres pominiifnci a| 00Hz podnoszenia (tylko gdy 342 = 4)
272 |[Cznstotl i woSI zab| 00Hz 344 |Wsp-.@bdani Uani a smofnper] 100%
f273 |Zakres pomininci a| 0,0Hz f345 | Czas zwolnienia hamulca 0,05s
274 |Czhistotli woSI =zab| 0,0Hz 346 |Czhnstotli woSIi pegzd 30Hz
f275 |Zakres pomininci al 0,0Hz 347 |Czas pegzania 2 0,1s
287 |CzhAstotl i woSI st a| 0,0Hz 348 | Funkcja nauki czasu hamowania 0
f288 |[CzfistotliwoSI sta| 00Hz 49 |FUnkcja z apnzyspisszaaig Nd 0
f280 |[CznAnstotl i woSl st al 00Hz / op- ¥niani e
200 |[CziAstotli woSI stal|l 00Hz 350 |CzhnstotliwoSI zawi d 00Hz
201 [CzhAastotl i woSI st a| 0,0Hz f351 | Czas zawieszenia przyspieszania 0,0s
292 [Czhstotli woSi st al| 0,0Hz 352 |Czhnstotl i woSdp - -z®miia 00Hz
293 [CzhAstotl i wodS| st a| 00Hz f353 | Czas zawieszeniao p - Tnmi a 0,0s
24 [CzfistotliwoSI sta| 00Hz Uwaga *1: Zal eUnie od wyhbr
295 |Praca wymuszona ( 0 Uwaga *2: Nastawa fabr. zal



ZESTAWIENIE PARAME T RC(W g daiszy)
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Nazwa Znaczenie Nastawa Nazwa Znaczenie Nastawa
fabr. fabr.
Parametry wyboru trybu pracyici Ng dal szy Parametry zwi Nzane z pr zyed
f359 | Czas oczekiwania regulatora PID O0s 505 Czfst otzmianwozSds - w 0.0 Hz
f360 | Regulacja PID ] 0 przyspieszania i op:- ¥FniRani dq ™’
361 Flltrv op-T_nlaJNcy 0,1s 506 Nast_awa dol nego pu 10%
f362 |[Wsp-dgczynni k prop| 030 krzywej S
363 |[Wsp-gdgczynni Kk cagk 0,20 507 Nastawa g-rnego punk 10%
366 |[Wsp-dgczynnik r-Un 0,00 krzywej S
f367 |G- rna granica prz *1 f510 | Czas przyspieszania 3 10s
f368 | Dolna granica przetwarzania 0,0 Hz 511 | Czas op:-F*niania 3 10s
Wyb -r wej Scirnat cs§agi Ksztagt charaktery
1369 rzeczywistej regulacji PID 0 f512 przyspieszania [/ o 0
@7y |ZWilkszenie warto 100s g3 |Czhst o tzmianyozSd s - w 0.0 Hz
(regul acj a Pl Dotgveji ( przyspieszaniaiop - ¥ni2B3ni a
Zmniejszenie wart Czas op-ppwiy§gNcaeni
373 (regul acj a PI Dotpvej ( 10,0 1515 awaryjnym PoPRmY 8 100s
378 |1 1 0ST i mpul s-w we]| 250pps DokgadnoSi nawstawy
519 . X 0
£380 Wy b - r cha[akteryst 0 przyspleszanl_a/op-
(w pfw-tdyg) Parametry zabezpiecze@E
382 [St erowani e AHIT & 0 f601 | Poziom ochrony przed utykiem 1 150%
f383 |[CzAstotliwoSI stef 50Hz 602 Pami Al informacji 0
389 Czhnh stot I i woSIl odni 0 awaryjnych falownika _
regulaqlPID ] 603 Tryb pracy wejScia 0
391 H|_stereza_cznstc02|_|Z awaryjnego zatrzym
granicy przetwarzania ' 604 Czas hamowania DC podczas 10s
Parametry silnika zatrzymywania awaryjnego !
f400 | Auto-tuning 0 605 Kontrola obecno Sci 0
f401 |[Wzmocnhienie czhist 50% wyj Sci owego fal own
Wi e | k atdinhatycznego podbicia Ograniczenie czasu pracy silnika
402 | omentu yermeaop 50% f607 zgprzeci NBexi em 15 3008
f405 | Moc znamionowa silnika *2 (608 Kontrola obecnoSci 1
f415 |Pr Nd znami onowy s *2 zasilania falownika
f416 |[Pr Nbd egu j agowego *2 609 Histereza wykrywaniaz a ni s ki 10%
f417 |Znami onowa prindko *1 wyjsciowego
Poziom 1 ograniczenia momentu prz Awaryjne zatrzyman
fa4l pracy silnik%wej P 250% f610 zbyt niskiggjopr Ndu Wyijci 0
443 Poziomlograni(_:zenia momentu przy 250% f611 |Mi ni mal na warto $I 0%
pracy hamowaniu odzyskowym t612 Czas pracy z pr Nde 0s
t444 Poziom_2 _ograni_czenia momentu przy 250% minimalnej
pracy silnikowej 613 Wy k_r ywani e zwarci a 0
(445 Poziom 2 ograniczenia momentu przy 250% falownika podczas rozruchu
pracy hamowaniu odzyskowym 615 Awaryjne zatrzyman 0
Przyspi eszanie/op- ¥ przeci NUenia silni
f451 | przekroczeniu poziomu ograniczenia 0 Poziom wvkrvwani a
momentu 616 | momentem Y Y 150%
Czas wykrycia utyku przy prac Czas rac Z momen
f452 silnikov\Yvyejry i przy pracy 0.00s 1618 wart ogci xwaks y mal n 05s
Wyb- r strefy stage Histereza poziomu wykrywania
454 | momentu 0 f619 przeci NUOeni a momen 10%
458 [Moment bezwgadno$S 1,0 f620 |St er owani e wentyl a 0
Parametry wejSI i wyjSI 2 o1 |POZiom al ar mowgu gN 876
f470 |Pr zesunifncie wejsS 128 pracy falownika
f471. Wz mocni eni e weng 128 (626 Poziom przepifci ow -
f472 |Pr zesunincie wejsS 128 utykiem
f473 |[Wzmochni eni e we|j Sg 128 627 Avyaryjne_zatrzymaniezpO\_/vodu z_byt 0
f474 |Pr zesuni AciG® wej S 128 ni skiego napifncia
f475 |[Wz mocni eni,eC wej Sc 128 631, Metoda wykrywaniapr zeci NUe 0
Parametry zwi Nzane z przys falownika
500 Czas przyspieszania 2 10,0 s o3 |Pamih [ wygNczeni a 0
f501 |[Czas op-Fniania 2| 100s zabezpieczenie cieplne
Ksztagt charakter Poziom wykrycia przerwy w obwodzie
502 przyspieszania |/ 0 1633 we | §¥IC)a 0
Ksztagt charakter Sredni a r oc zadoczenan
1503 przyspieszania [/ op- ¥ 0 f634 (alarm do wymiany 3
504 Wyb-r _charak_terys 1 Uwaga *1: Zal eUni e qd w_ybr
przyspieszania |/ Uwaga *2: Nastawa f adfalownikzaa l
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. Nastawa . Nastawa
Nazwa Znaczenie . Nazwa Znaczenie -
Parametry zdbeéeNpgi dats@&y Parametry zwi Nzane Zicp&meldg
t644 Wyb-r trybwykryniuac_y 0 721 Spos_-b zatrzymywan 0
przerwy w obwodzi sterowania (czas éey/ wybieq)
f645 |(Wyb-r ochrony ter 1 729 Obr -t charakteryst 0
(646 Warto.SI'~0]'iwyxryV\&miaan 3000 q zadaj Ncego z panel
przeci NUenia PTC Bl okada zmi any wp&g
730 0
648 I'1 oSl rozruch-w z 999 0 z panela (fc) . _
alarmem ) ' 731 Wykrywanie rozgdNczd 0
f649 |Cznistotl i woSi Afa|l OHz panela sterowania
f650 |Praca wymuszona ( 0 732 Korzystanie z prvzycisku local/remote 1
f657 |[Pozi om al ar mowy p| 50% na zewnntrznym pan
1660 Wyb-r wej Scia prz 0 f733 | Korzystanie z przycisku RUN falownika 0
charakterystykn w 734 | Korzystanie z przycisku STOP falownika 0
(661 Wyb-r wej Sci a 0 br 0 f735 | Resetowanie falownika z panela 0
charakterystykn w (736 |ZMiananast aw pacmadme t ir 1
663 Wyb-r funkcji wej 0 fmod podczas pracy
VIB 737 Korzystanie z wszy 0
Parametry zwi Nzane z wyj Sc falownika
(669 Wyb-r rodzuwjwy 8T 0 738 Nastayvaf?lﬁ)(@séN ( 0
(wyj Scie binarne f739 |[Weryfikacja hasga 0
676 Wyb-r funkcji wyj 0 f740 |[WgNczenie Sledzeni 1
ouT f741 |Cykl Sl edzeni a 2
677 Nastawg maksymglneji | oiSwpiul| 0,80 f742 |Przebi eg Sl edzony 0
wyj Scia i mpul sowe| kpps f743 |Pr zebideogy?2S| e 1
f678 |[Fi Il tr wyj Scia i mp| 64ms f744 |Przebieg Sledzony 2
679 |[Fi ltr wej Scia i mp| 2ms f745 |Przebieg Sledzony 3
681 |[Wyb-r sygnagu wy|]j 0 f746 | Filtr monitorowania 200 ms
694 |Fi |l tr wyj Scia ana| 2ms 748 |[Pomi ar cagkowitej 0
Nachyl enie charak Wyb.-r jednost ki mi
f691 analogovslego L 749 | ¢ )rq ergi l| wyj Sciowej "2
Pol aryzacja wstnp f750 |Wyb-r funkcji przy 0
f692 analogowego 0,0% 751 | E| i parametr 1 3
Parametry zwi Nzane z panel 752 f I parametr 2 4
f700 |Bl okada zmian nas 0 f753 | @ | | parametr 3 9
701 Wyb:-r jednostek m 0 {754 Q| | parametr 4 10
fizycznych (% lub Hz, V, A) 755 - 1 parametr 5 600
702 Dowol ny wyb-r jed 1 f756 | 3| T parametr 6 6
(mnoUni k) f757 | @ | | parametr 7 999
703 Zakres stosowania dowolnego 0 f758 |+« | 1 parametr 8 999
wyboru jednostek miar f759 | @ | 1 parametr 9 999
Nachylenie charakterystyki 760 2 1 parametr 10 999
ffos |wy Swi et | acza \wyborzg 1 761 1 parametr 11 999
jednostki miar 762 |.—| i parametr 12 999
706 Pol aryzac jw Swa tt_er”t_p 000 Hz f763 | @ | i parametr 13 999
przy dowolnym wyborze jednostki miar| - f764 | T parametr 14 999
707 Dowolr_1y I}rolg 1V(prz'y pojedynczym 1 0.00 Hz 765 | o| 1 parametr 15 999
naci Sni n&irw prazyai f766 | >| T parametr 16 999
708 Dowol ny kr ok n2pahely 0 767 : I parametr 17 999
sterowania) 768 1 parametr 18 999
709 Funk c ja pod trzyman 0 f769 | o| 1 parametr 19 999
wy Swi etl anej f770 | >| T parametr 20 999
710 | WY b-r wielko Sci w 0 f771 | = | 1 parametr 21 999
panelu sterowania 772 1 parametr 22 999
f711 Status monitora 1 2 773 1 parametr 23 999
712 Status monitora 2 1 774 i parametr 24 999
713 Status monitora 3 3 f775 i parametr 25 999
714 Status monitora 4 4 776 i parametr 26 999
715 Status monitora 5 5 f777 i parametr 27 999
716 Status monitora 6 6 778 i parametr 28 999
f717 Status monitora 7 27 779 i parametr 29 999
718 Status monitora 8 0 780 i parametr 30 999
719 Anulowvan’ie polecenia pracy po 1 f781 I parametr 31 999
rozgNczeniu wej Sc 782 | parametr 32 999
20 |WY b r Wivel_koSci w 0 Uwaga *1: ZaleUnie od wybr
paneluz e wn At rjak fraom Uwaga * 2: Nastawa fabr. zal
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Nazwa Znaczenie Nastawa Nazwa Znaczenie Nastawa
fabr. fabr.
Parametry komunikacyjne Parametry komunikacyjnei ci Ng dal szy
800 [PriidkoSI transmis 3 f875 | Dane odczytu blokowego 1 0
1801 |Par zyst oS 1 f876 | Dane odczytu blokowego 2 0
f802 | Numer identyfikacyjny falownika 0 f877 | Dane odczytu blokowego 3 0
Op - Tni en hego zatwpmarya f878 | Dane odczytu blokowego 4 0
f803 2% 0,0s
z powodu bgndu ko f879 | Dane odczytu blokowego 5 0
804 Reakc_j a na wykryec 0 f880 | Notatki 0
komunikaciji f899 | Resetowanie funkcji komunikacyjnych 0
f805 |[Czas oczekiwania 0,00 s Parametry dla silnik-w PM
(806 OkreSlenie falown 0 Pozi o mwpwylytia zgubienia
jako slave f910 |k r ok u ( dlzanaghdésdmmn i k -| 100%
808 |[Warunek wykrycia 1 trwaBMm
Nastawa unkt - -w c Czas wykrycia zgubienia kroku (dla
1810 wej Sci a Eomunikac 0 fo11 silvzyiyk-n\/ngSEMagt(rwag 0.00s
f811 | Nastawa punktu 1 0% f912 |l ndukcyj noSdsigqwz gl /10,00 mH
f812 |[Cznst otpunktwlo S| 0,0 Hz f913 |[I ndukcyjnoSI|I wzgl nA10,00mH
f813 | Nastawa punktu 2 100% 915 Wy b-1r trybu sterow 3
1814 [Cz fist o tplunktwd S *1 Parametry przesuwu
829 Pro_tok~<j komuni ka 0 fo80 [Wy b - r przesuwu 0
(Toshiba / Modbus RTU) f981 | Przesuw czasu przyspieszania 25.0s
(356 Liczba biegun-w s f982 |[Przesuw czasu op- ¥ 250s
komunikacji f983 | Krok przesuwu 10.0%
f870 | Dane zapisu blokowego 1 0 1984 | Krok przeskoku przesuwu 10.0%
f871 | Dane zapisu blokowego 2 0 Uwaga *1: Zal eUni e od wybr
Funkcje wejSi sterowniczych F, R, RES, S1, S2, patafetrpfloq, :

108, f110 do f118, f151 do f156, oraz parametry sterowania sekwencyjnego a973 do a976)

TOSHIBA VFMB1

Logika Logika
pozy- |nega- [Przeznaczenie wej $Sd [pozy- [nega-|[Przeznaczenie wej Sci
tywna | tywna tywna | tywna

0 1 Brak przypisanej funkciji 76 77 |TRACEiwy zwol eni e funk

2 3 Fipol eceni e za@che 78 79 HSLLibl okowani e pracy.

4 5 Ripol ecenie zagNcze obci NUeniem i duUN

6 7 |STigotowoS|I do pracy 80 81 |HDRYipodtrzymani RCwy j

8 9 RES i polecenie resetowania 82 83 |HDOUTipodtr zymani e-N@y

10 11 |SSliwyb-r czfAstotliw 88 89 |UPipol ecenie zwinksz

12 13 [SS2iwyb-r czfAstotl i w 20 91 |DWNT polecenie zmniejszania

14 15 |[SS3iwyb-r czhiastotliw czAstodcl i w

16 17 |SS4iwyb-r czhistotl i w 92 93 CLRipol ecenie zerowan

18 19 [JOGiwyb-r trybu prac czinstotliwoSci

20 21 | EXTi polecenie zatrzymania awaryjnego 96 97 | FRRI polecenie zatrzymania wybiegiem

22 23 | DB polecenie hamowania DC 98 9 |FRiwyb-r Kkierunku obr

24 25 |AD2iwyb-r 2 zestawu 100 101 | RS polecenie start/ stop

26 27 |AD3Twyb-r 3 zestawu 104 105 FCHG 1 polecenie zmiany miejsca zadawani

28 29 |VFR2iwgNczenie 2 tryb cznstotli woSci

32 33 |OCS2i 2 poziom ochrony przed utykiem 106 107 FMTBi zadawanie cznsto

36 37 |PIDiwgNczenie regul a zaci skowej (wej Sci

46 a7 OH21 wej Sci e _sygnaguv s 108 109 CMTBist erowani e napnd
urzNdzenia zewnhnt zaciskowej

48 49 |[SICiprzegNczenie na PWEipozwol eni e na zmi
- - 110 111

50 51 HD|podt_rzyman|e pr ad pa}.rame_tr-\{v _
sterowaniu 3-przewodowym) 120 121 | FSTP1i polecenie szybkiego zatrzymania 1

52 53 |IDCikasowanie cagkow 122 123 | FSTP2i polecenie szybkiego zatrzymania 2

54 55 |DRiprzegNczanie chai 134 135 |TVSisygnagd zenmprzesuagnidl c

56 57 |FORCEizezwol eni e na 140 141 |[SLOWFiop: - ¥ni anie przy

58 59 | FIRET polecenie pracy awaryjnej 142 143 |STOPFizatrzymanie pr zy

60 61 DWELL 1 p_olecen_ie zawieszeni{i _ 144 145 |SLOWRiop:- ¥ni ani e przy
przyspieszania/op - ¥ni ani a 146 147 |STOPRi zatr zymani e pr z

62 63 KEB i p_ole(_:enie synchronizacji po zaniku 200 201 |PWPibl okada zmian nas
zasilania 202 203 PRWP i blokada odczytu nastaw

64 65 MYF i wyzwolgnie sterowania parametr - w
selﬁwencyjnego - -+ W przypadku | ogi ki negatywn

74 | 75 |CKWHIzerowanie wewnn literN N, np.; F i FN, SsS
watomierza (gGNczn
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Funkcje wyjSi sRGOUWWSIFt @arametry R30 do {132, oraz 137, 1138)

Logika Logika
pozy- |nega- |[Pr zeznaczenie wyj Sd |pozy- |nega-|Przeznaczenie wyjSci
tywna | tywna tywna | tywna
0 1 LL 7 sygnalizacja doln_ej granicy _ 106 107 LLDisygnali zacja mage
czinstotliwoSci wy momentem wsp-gprac
ULisygnalizacja osi HLDisygnal i zacja dulUe
2 3 granicy czfistotli 108 109 momentem wsp-gprac
LOWisygnalizacja ni LLSisygnali zacja prac
4 5 obrotowej 120 121 r-wnN dolnej grani
6 7 RCHisygnalizacja os 122 123 KEB'1 sygnalizacja pracy synchronicznej
czfist otzhdangjo Sc i pozanika zasilania
8 9 RCHFisygnali zacja of 124 125 | TVSi przesuwanie w toku
wi onego pozi omu (g 126 127 |TVSDiprzesuwanie op- ¥
10 11 FL 1 sygnalizacja zatrzymania 128 129 LTAT sygnalizacja przekroczenia czasu do
awaryjnego falownika wymi any czih Sci fal
POCiostrzeUenie pr ze POTiostrzeUenie prze
14 15 pr Ndowy m 130 131 silnika momentem
POLT ostrze Ue ni e rzed FMOD i sygnalizacja zadawania
16 17 powyUe|j nasptawiorl? 132 | 133 czﬁygtotjliwoécfl‘aw)z (
20 21 POHiostr ze Uenie prze 136 137 FLC T sygnalizacja sterowania falownika z
falownika listwy zaciskowej lub panela sterowania)
POPiostrzeUenie prze FORCE i sygnalizacja pracy wymuszonej
22 23 napifnciem 138 139 falownika
MOFF i sygnalizacja zbyt niskiego FIRE T sygnalizacja pracy awaryjnej
24 25 napifncia zasil ani 140 14l falownika( ze specjal nN
UCi s nali zacja zbyt PIDFi s nalizacja zgo
26 21 wglljgéciowegi) g 144 ] 145 czﬁysgtotliwoSJci zgac
o8 29 OTisygnalizacja prz 146 147 FLRisygnal i z aak & ehagei
momentem samoczynnego ponownego rozruchu)
POLRiostrzeUenie pr z PTCAisygnalizacja prz
30 31 przeci NUeniem opd 150 | 151 czujnik-w PTC)
RUN T sygnalizacja pracy lub STOi sygnalizacj a bezpi eczn
40 41 ham)g%vania Dle / 152 153 mor%gntu J P
HFLisygnali zacja zndg DISK'i sygnalizacja przerwy w obwodzie
42 43 (oxe, oxh, o1, &, genl, itp. 154 155 wej Scia anal ogoweg
a4 45 LFLisygnalizacja mni 156 157 |LIlisygnali zacja stanl
awarii (o1 -3, ol -3,0n, itp. 158 159 |LRisygnalizacja stan
50 51 FANisygnalizacj a ng N 160 161 LTAF T sygr_lalizacja przekroczeniapzasu
wentyl atora chdgog do wymiany wentylatora falownika
JOG 1 sygnalizacja pracy impulsowej NSA'T sygnalizacja przekroczenia
52 53 falo)\;\?nika 9 pracyimp l 162 | 163 naysgt aWJi FZ)nej il oSci
54 55 JBMisygnalizacja ste 166 167 | DACCI trwa przyspieszanie silnika
fal owni ka przez 168 169 |DDECitr wa op- Fni ani e
56 57 COTVT sygnalizacja przekroczenia 170 171 |DRUNitrwa praca ze st
gNcznego czasu pr 172 173 | DDC trwa hamowanie silnika
58 59 COMOP i syqnalizacja b'gj nd u ko 222 223 |LSFO1i wy §c | e |l og | czn ej
modug - w &gmohni k 224 225 |LSFO2iwy Sci e |l ogiczn2j
60 61 FRisygnalizacja bied 226 227 |LSFO3i wy Sci e Iog!czn@j
silnika dogNczone 228 229 |LSFO4iwy Sci e logicznéj
62 63 RDYlisygnalizacja go 230 231 LSF05'|'Wy§C|e |l ogicznk]j
do pracy 1 (ST i 232 233 |LSFO6iwy Sci e | ogiczne]
64 65 RDY2isygnal i zacja got 234 235 LSFO7'|'Wy§c? e | og! cznéj
dopracy2( zagNczone i 236 237 |LSFO8iwy Sci e |l ogiczngj
68 69 BR T _sygnalizacja zwolnienia hamowania| 238 239 |LSFO9i wy SAcogicenej funkgcji sekwenc.9
silnika 240 241 |LSFO10iwy Sci e | ogi czn €
70 71 PALiostrzeUenie przg| 242 | 243 LSFO117i wy Sci e | ogi cznelj
(POL, POLR, POT, MOFF, UC, itp.) 244 | 245 |LSFO12i wy Sci e funkgi selowenc.&2j
78 79 COMEisygnalizacja b{ 246 247 LSFOlBTwy@cie | ogi cznej
gNcza RS485 248 249 |LSFO14iwy Sci e | ogi cznél
92 g3 |DATALi Wy j Scie transmi [ 250 | 251 LSFO157 wy Sci e | ogi czn &j
i bitOzFA50j est zagNcz 252 253 |LSFO1671 wy Sci e | ogi c zn &5
o4 o5 DATA 21 Wy j Sci e transmi 253 AOFF'l'wy_jASc.i e zawsze Ww
ibit 1 z FA50 jes 254 AONTwyj Sci e zawsze w(

W przypadku logiki negatywnejkodpr zeznaczepeat wyg &p e gnildnLgN, RGHti ROHN, ONi,OTN ifl.. ;
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KOMUNIKATY OSTRZEGAWCZE | ALARMOWE

SCOULITLEL i Rodzaj ostrzeU e 2 Rodzaj oslubameille n i
wy Swi et wy Swi et
Komuni katy nie wi NONce sin .05 Przekroczona g-rna (
off Regulator zablokowany (ST i rozwarte) czinstotliwoSci wyjSq
moff Zbyt niskbiei napi fnci a17 Uszkodzony przycisk na panelu
Realizowany jest samoczynny ponowny sterowania
rtry . PR —
start po chwil owym 228 Al arm wej Scia S3, pd
Bgndna nast awa punk i nastawa parametruf147s N r - Un e
Errl . . -
charakterystyki wej atn Trwa auto-tuning
clr Zatwierdzenie polecenia kasowania alos Przerwa w obwodzi e
eoff Zatwierdzenie zatrzymania awaryjnego fire Trwa praca wymuszona
hi / lo BgNd nastawy wart o9 pra Obw-d wejScia ST | ef
herd/ end Wy Swi etl anie pierwg pass/fail NiewjaSciwe hasgo
Z grupy okreSl| aume] easy/std Wy Swi etl anie trybu i
db Trwa hamowanie pr Nd set Nastawa regionu eksploatacji
el,e2,e3 |Wy Swietlacz na panse nerr Komuni kat wySwietl an
stop Zatrzymanie z powodu zaniku zasilania e Brak szczeg-gowych i
Zatrzymanie sinkaz powodu z 0O poprzednim bgndzi g
Istp pracy z czAstotl i wg
granicy Komuni aty al armowe wySwiet
init Parametry w trakcie inicjalizacji c Al arm przeci NUeni gw)
201 Gdypt=7ini ewgaSci wi e p Al arm przepidici owy
parametry 5-pkt charakterystyki U/f I Al arm przeci Ndeinop)o wy
2.02 Gdy pt = 71 nachylenie 5-pkt h Przegrzanie (patrz oh)
charakterystyki u/ f t BGNd komuniekm®cij.i (pa
KOMUNIKATY O BGNDACH
'\fvo;“‘é”\'l'ﬁ”;at Rodzaj bgrdu *\fvo;“‘é”\'/'ﬁ“;at Rodzaj bgfdu
ocl Nadmi erny pr Nddczas ¢ i eepl BgNd 1 pamifnci EEPR
przyspieszania BgNd 2 paminci EEPR
oc2 Nadmi erny pr Npddczas c i eep2 | ub ogenig Msilania podczas nastawy
op-Ffniani a )
oc3 Nadmi erny pr Nd obci eem3 BgNd 3 paminci EEPR
mocy) podczas pracy err2 BgNd pamifinci RAM
ocl Nadmierny pr Nd obci NUe err3 BgNd pamifici ROM
rozruchu err4 BgNd CPU 1
oca Nadmi erny pr Nd wewn errs BQNd komupikacjiA
podczas rozruchu err7 BgNd depgreMdwrwyj Sci o
ephi * Brak fazy napifcia ers B § Nvgpo s a U epcyjreego
epho * Brak fazy napinfncia uc * Za magdgy pr Nd podczas
opl Zby_t w_ysokie napi ndg u;;l* Za niskie napinfncie 4
przyspieszania etn/etnl o ;
op2 Zbyt _Wys_okie napi ndg etn2/etn3 BgNd autotuningu
op- ¥niania ef2 BgNd doziemienia
op3 Zbyt wysokie naping sout * qubienie kroku (dlI
stagN prndkoSci N etyp BgNd typu falownika
ol1 Przeci NUenie fal own e-13 BgNd priid&koyxsoka pr
ol2 Przeci NUenie silnika e-18 * Przerwa w obwodzi eC
ol3 Przeci NUenie modug( e-19 BgMadmuni kacji pomifag
olr Przeci NUonie rezyst .20 BgNd sterbwhant ad Wl é
ot* Przeci NUeni e momentem momentu
ot2 Przeci NUenie moment e-21 BgNd CPU 2
oh Przekroczenie dopuszczalnej e-23 BgNd wyposal;leni a op
temperatury falownika e-26 BgNd wyposaUenia op
oh2 Zewnitrzne zabezpi g £-32 BgNd PTC
e Zewnfitrzne zatrzyma e-37 BgNd zatrzymania sefl
*Wy st Apownunkaez 81 eUne od nast

TOSHIBA VFMB1
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PANEL STEROWANIA

r ~ ( Dioda CHARGE
G-rna pokrywe _ i
Sygnalizuje,
Pokrywa zaci sk f al ownilk ao bveccin
obwod - w dajednostek wysokie napin
\do 4 kW wgNczn , ot wieraj pokr
- (dop-ki diodan}
Dioda EASY p <
. . Dioda CANopen"®
Swieci, gdy p
jest aktywny. Swieci i bgys
; g wykorEzystywana
Dioda RUN  CANopen )
S wi e.ci , gdy Z al Dioda NET
-cenie pracy,
zadaj Ncego ¢z /_éwie_ci, gdy w
Mi ga po rozpo \Jestopqakomunlkacyjna )
Dioda PRG / Dioda [%)]
Gdy Swieci, wg\, iy SwieciwargmySci
zmi any nastaw A numer yc zred |vank
Gdy miga, wg Nc zony ! | w procentach [%]. )
parametr auh lub gru. p <
- / .
- - N Dioda [Hz]
Dioda MON

$wi eciwa rgibyde-
(ryczne wySwi ef

Wchwil,gdy S wiNozany
jest tryb monitorowania. Miga,

P
gdy fglownik jest w trybie Przycisk STOP
wy S wi e tla nta 9 W czasie, gdy dioda RUN
informacji o poprzednich mi g a naci &ni h
\bgndach J przycisku powoduje
( ) ) obni Uenie czis
Przycisk RUN wyj Sciowej fa
Naci Snij ten [ \jego zatrzymania. )

gdy Swieci did TOSHIBA p N
> Przycisk MODE

( N\

Przycisk EASY

PrzegNczanie p
zmi anN nastaw
trybem monitorowania pracy.

PrzegNczenie p
EASY a standardowym
L trybem zmiany nastaw.

( ZgNcze RS: )
ZgNcze RJ45 dd
RS485/CANopen oraz do
| innych opcji.

Obracaj Nc wybierak w lewo lub w praw
parametr oraz | eegoopammeart.Nawdi SnmBouetcar
przycisku wybieraka sguUy do pwlaed erBici

Falowniki TOSHIBA serii VFMB1
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SCHEMAT POGtCZE6 ZEWNNTRZNYCH

Standar dowy s c hid matisdumedAN czzaec@E s P24Ws |

~\wA | Rezystor hamowania
1 (opcja)

Zasilanie obwodu

< D ) ®
99 wnego - PB Silnik
Jednofazowe 200-240 V, MCCB

50/60 Hz — AR
Tr-jfaz6My, 38 _ S . mo hom¥T2_J
50/60 Hz —~ g
O

Zasilanie jednofazowe

Zasilanie

MCCBRP)[—— obwod
/’C? R/L1 sterowania
*|
f@? S/L2/N 5

Obwody
sterow.

[ ]

0 0O

O

o~ 0

SW2(S3)

[ P e

*4 *4

PP

1 40)-20ma

! 0-+10V (lub -10-+10V)

7,5V i 1mA
(lub 0-10V / 0(4)-20mA)

ncj
y

etr -20kgyyn At rzny (1
ag napinci oM@) pon

Pote
(lub

cjo
SYyg

*: Przestaw przegdNcznipl §8l0iengewy oSIWE e .

*2 Zacisk T/L3 nie jest instalowany w modelach o zasilaniu jednofazowym. Wykorzystaj zaciski
RILLiS/IL2INdo podgNczenia zasilania.

*3: Gdy kor zyst aswegoOUTEvatybiesdgiki souwrgej z&wrzyj aaciski P24 i OUT.

Sygnag pr Ndo w)

Sygnag napinci

*4: Wej Scia VIimagINulykowzlyBst ywane | alowe. wej Scia cyfr

*5 Do zasilania obwodu sterowania z zewnhAtrznego
zasilania (CPS002Z) jako urzNdzenie rezerwowe.
jest uUyte r-wnoczeSnie z wewnihtrznymirtasi hampé@&m
byl zastosowany zar-wno do model i 200 V j ak

*6 Wej Scie STO jest wykeonmizy sdtyavadar d-ow sipedjmi ecze Est wa

TOSHIBA VFMB1 12



ZACI

S KI

PRZYGt CZENI OWE

WY Ml

ARY

Oznaczenie . Oznaczenie .
; Przeznaczenie - Przeznaczenie
zacisku zacisku
Obwody mocy Obwody sterowniczei ci Ng dal szy
= Zacisk ochronny falownika PP Zasilacz+10Vpcd o zewnntr zn ¢
R/ILL, S/L2, T/L3|Zaci s ki do przygNc potencjometru zadawa
U/TL, VIT2, W/T3|Zaci s ki do przygNc P24 Zasilacz +24 Vpc, maks. 100 mA
PA/+, PC/- Zaci sKki do przygdNc CcC Zaci sk wsp-Ilny dla w
Zaciski do przygNc Wej Scie anal opgo wrao 01 i
PBe, PB . - VIA o ; 4
opornika hamowania przedNc zenedaustarmwewe j S ¢
Obwody sterownicze Wej Scie anal opgo wrao 01 i
F R RES. S1 Wej Scia sterownicz VIB przegNgz_eni-hOné+ﬂe¢@up‘€Sc
T ' 24 Vpg, obci NUeni e 5 na wej Scie dwustanowg
s2 Jak wyUej N prozCel il VIC Wej@cie anal ogewe 4
na wej Scie i mpul so Wyj Sci e @2 lub0(4)...20 nAp¥
S3 Jak wyUej, z moUli FM do podgNczenia zewni
na wej Scie PTC czinstotliwoSci, pr Nd
ouT Wyjécie sterownicz Zacisk do przygNczen
Aot war ty 24kVec| 18KmAo r 0 +SU zasilania obwod-w st
NO Zacisk pomocniczy mocy zasilany jest p
RY, RC Wyjif:cie sterownicz STO Zaci sk zwiNzany.ze S
FLA FLB. FLC |(WYi Scie sterownicz standard-w bezpiecze
’ ' (styk pr zegN2AzZcadlnrd

ZEWNNTRZNE

Falownik Wymiaryze wn it r zn| Ci f U4
TOSVERT w H D (kg)
o) |_2002PL 1,7 A
< | 2004PL 45 270 232 1,7
£ [ 2007PL 18
L | 2015PL 2,1
> 5022PL 60 270 232 22 H
4004PL 1.8
4007PL 45 270 232 19
 |__4015PL 19
o | 4022PL 2,2
J D
£ [ 4037PL 60 270 232 2,4 v
> | 4055PL 4,3
2075PL 150 220 232 43 W
4l10PL | g9 310 232 6.8
4150PL 6,9
SPOSCB OZ N AF-CAZLAONVYNAIL K C W
| | | ]
Nazwa modelu: Napi nci Wi el koSI Funkcje Kod wypo
TOSVERT wej Sci 0) wsp-gpr a dodatkowe | specjalnego
seria VF-MB1 2: 200V do 002: 0,2 kW Brak: bez filtra Kod jest
240V 004: 0,4 kw L: wbudowany
4: 380V do 007: 0,75 kw filtr EMC
500V 015: 1,5kw 0 wysokim
022: 2,2 kwW t g umi en Funkcje
037:  4kw dodatkowe I
1 oSi fal | 0551 5,5 kwW Brak: produkt
zasilania 075f 7,5 kw L Panel sterowania standardowy
S: jednofazowe 110: 11 kw P: zainstalowany Y: wykonanie
brak: tr 150: 15kw specjalne
INWERT 90-245 G- d ¥, ul W

TOSHIBA VFMB1

tel/fax: (042) 678-10-10; 679-02-12; tel. kom: (507) 075-111
www.falownik.pl ; e-mail: falownik@inwert.pl
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