
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

           Falowniki serii  TOSVERT 

     VF-MB1 
 
 
 
 
 
 
 

ZgodnoŜĺ z globalnymi standardami (CE, UL /CUL, CSA) oraz ISO 9001 i 14001  
 

WydğuŨony do 10 lat okres eksploatacji (10 lat / 365 dni w roku / 24 godziny dziennie) 
 

Bezczujnikowe sterowanie wektorowe poğŃczone z autotuningiem parametr·w 
silnika pozwalajŃce na osiŃgniňcie ponad 200% momentu znamionowego 
  

Sterowanie U/f, r·wnieŨ wedğug programowanej 5-punktowej charakterystyki U/f 
 

PrzeciŃŨalnoŜĺ 150% przez 60 s (maksymalnie 200% przez 0,5 s) 
 

Wbudowany filtr przeciwzakğ·ceniowy sieciowy  
 

Wbudowany chopper hamowania 
 

Regulator PI o programowanych parametrach 
 

MoŨliwoŜĺ zadawania czňstotliwoŜci wyjŜciowej z panela sterowania - obrotowy 
wielofunkcyjny wybierak (setting dial - Ăobr·ĺ i naciŜnijò) 
 
Uğatwiony dostňp do parametr·w i ich nastaw: 
- do 32 wybranych parametr·w dostňpnych po wciŜniňciu przycisku EASY, 
- szybkie wybieranie parametr·w i zmiana ich nastaw za pomocŃ obrotowego 

wybieraka (setting dial - Ăobr·ĺ i naciŜnijò) 
 

ĞŃcze RS485 (RJ45) jako wyposaŨenie standardowe 
 

Trzy wejŜcia analogowe zadawania czňstotliwoŜci: 0-10Vdc, 0-10Vdc /-10-+10Vdc 
oraz 0(4)-20mAdc. MoŨliwoŜĺ zamiany jednego lub dwu wejŜĺ analogowych 
napiňciowych na dodatkowe wejŜcia binarne. 
 

Komunikacja zgodnie z protokoğem MODBUS, inne protokoğy jako opcja 
 

Szeroki zakres napiňĺ sieci zasilajŃcej (od 200 V do 500 V) 
 

 

 
 
 

 

Rok zağoŨenia 1992 

INWERT  90-245 Ğ·dŦ,  ul. Wierzbowa 36 
tel/fax: (042) 678-10-10; 679-02-12; tel. kom: (507) 075-111 

www.falownik.pl ; e-mail: falownik@inwert.pl 

 

200 V: 0,2 ~ 2,2 kW 

400 V: 0,4 ~ 15 kW 

 

TOSHIBA  
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WĞAśCIWOśCI 
 

 Falowniki w obudowie typu Ăbook-sizeò  
SzerokoŜĺ falownik·w o mocy do 0,75 kW 
wğŃcznie (zasilanie jednofazowe) i 1,5 kW 
(zasilanie tr·jfazowe) wynosi tylko 45 mm. 
WielkoŜci 1,5 kW i 2,2 kW (zasilanie jedno-
fazowe) i 2,2 kW i 4 kW (zasilanie tr·jfazowe) 
majŃ szerokoŜĺ 60 mm. 

 

 Obudowa typu Ăbook sizeò pozwala na montaŨ 
wielu falownik·w na mağej przestrzeni poprzez 
montaŨ ĂŜciana do Ŝcianyò ï patrz zdjňcie obok. 

 

 Obudowa typu Ăbook sizeò pozwala na montaŨ 
mağej mocy falownik·w wewnŃtrz szafy na jej 
bocznej Ŝcianie. W·wczas gğňbokoŜĺ szafy jest 
znaczŃco mniejsza niŨ w przypadku typowego 
sposobu zamocowania falownika. Obsğuga 
panela sterowania falownika jest w·wczas 
dogodna dziňki moŨliwoŜci jego zamocowania         
w pozycji obr·conej o 90Á. 

 

 Podw·jne wielkoŜci znamionowe falownik·w o mocy 5,5 kW i wiňkszych. Falowniki VFMB1 
mogŃ byĺ eksploatowane w napňdach o charakterystyce stağomomentowej (przenoŜniki 
taŜmowe, obrabiarki, windy i dŦwigi, itp.) oraz zmiennomomentowej (pompy i wentylatory).    
Przykğad: po wpisaniu nastawy 2 dla parametru aul (charakterystyka zmiennomomentowa) 
falownik 5,5 kW o znamionowym prŃdzie wyjŜciowym 14,3 A i przeciŃŨalnoŜci 150% przez 60s 
staje siň falownikiem 7,5 kW o znamionowym prŃdzie wyjŜciowym 17 A ale o przeciŃŨalnoŜci 
120% przez 60 s. Odpowiednio do tego wyboru zmienione zostajŃ poziomy zadziağania 
zabezpieczeŒ przeciŃŨeniowych wewnŃtrz falownika. 

 

 Uproszczona obsğuga panela sterowania dziňki wielofunkcyjnemu obrotowemu wybierakowi 
(setting dial). W trybie zmiany nastaw parametr·w wybierak sğuŨy do wywoğania odpowiedniego 
parametru a nastňpnie do zmiany jego nastawy. W trybie monitorowania stanu pracy wybierak 
sğuŨy do odczytu wielkoŜci charakteryzujŃcych aktualny stan pracy lub do odczytu parametr·w 
wyğŃczenia awaryjnego. NaciŜniňcie na Ŝrodek wybieraka oznacza zatwierdzenie dokonanego 
wyboru parametru lub jego nastawy (enter). Po przejŜciu na standardowy tryb monitorowania 
pracy wybierak moŨe staĺ siň wieloobrotowym precyzyjnym potencjometrem do zadawania 
czňstotliwoŜci wyjŜciowej falownika. 
 

 Trzy nastawy zespolone pozwalajŃce na szybki dob·r nastaw parametr·w falownika (wyb·r 
sposobu zadawania czňstotliwoŜci wyjŜciowej, dob·r czas·w przyspieszania i op·Ŧniania, 
nastawa podbicia momentu na wale silnika). 
 

 Wbudowane ğŃcze komunikacji szeregowej pozwala na komunikacjň falownika z ukğadami 
sterowania nadrzňdnego. 

 

 Protok·ğ komunikacyjny Toshiba lub MODBUS RTU.  
 

 Konfiguracja falownika do pracy jako falownik slave lub falownik master (transmisja 
czňstotliwoŜci zadanej lub wyjŜciowej). 
 

 ĞatwoŜĺ dostosowania falownika do zewnňtrznego ukğadu sterowana dziňki 6 wejŜciom i 3 
wyjŜciom binarnym o programowanym przeznaczeniu a takŨe wyjŜciu analogowemu, kt·rego 
sygnağ (0-10Vdc lub 0(4)-20mAdc) moŨe byĺ proporcjonalny do jednego z 19 parametr·w pracy 
napňdu.  
 

 DoğŃczona pğytka podtrzymujŃca przewody uğatwia doprowadzenie ich do falownika zgodnie      
z wymaganiami dyrektywy EMC.  
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DANE  TECHNICZNE 
  

TOSVERT 
VFMB1S- .....  VFMB1- .....  

2002 
PL 

2004 
PL 

2007 
PL 

2015 
PL 

2022 
PL 

4004 
PL 

 4007 
PL 

 4015 
PL 

4022 
  PL 

4037 
PL 

4055 
PL 

4075 
PL 

4110 
PL 

4150 
PL 

Dane techniczne falownika 

Napiňcie zasilania 1-fazowe 200..240 V, 50/60 Hz  3-fazowe 380 ... 500 V, 50/60 Hz 

Zalecana moc silnika (kW) 
(Uwaga 1) 

0,2 0,4 0,75 1,5 2,2 0,4 0,75 1,5 2,2 4 
5,5 
(7,5) 

7,5 
(11) 

11 
(15) 

15 
(18,5) 

Moc falownika (kVA) 
(Uwaga 2) 

0,6 1,3 1,8 3,0 4,2 1,1 1,8 3,1 4,2 7,2 11 13 21 25 

Znamionowy prŃd 
wyjŜciowy (A) (Uwaga 3) 

1,5 
(1,5) 

3,3 
(3,3) 

4,8 
(4,8) 

8,0 
(8,0) 

11 
(11) 

1,5 
(1,5) 

2,3 
(2,3) 

4,1 
(4,1) 

5,5 
(5,5) 

9,5 
(9,5) 

14,3 
(17,0) 

17,0 
(23,0) 

27,7 
(33,0) 

33 
 (40,0) 

Napiňcie wyjŜciowe (V)  3 x 0 ... napiňcie sieci zasilajŃcej 

PrzeciŃŨalnoŜĺ prŃdowa 
(Uwaga 2)  

150 % przez 60 s, 200% przez 0,5 s 
(120% przez 60 s, 165% przez 0,5 s) 

Napiňcie zasilania 1-fazowe 200..240 V, 50/60 Hz  3-fazowe 380 ... 500 V, 50/60 Hz 

Dopuszczalne wahania 
napiňcia zasilania 

Napiňcie 170 do 264 V,  
CzňstotliwoŜĺ Ñ5%  

Napiňcie 323 do 550 V,  
CzňstotliwoŜĺ Ñ5% 

Zapotrzebowanie mocy 
(kVA) (Uwaga 4) 

0,8 1,4 2,3 4,0 5,4 1,6 2,6 4,7 6,3 10,1 15,2 19,6 26,9 34,9 

StopieŒ ochrony obudowy IP20  

Spos·b chğodzenia Przewietrzanie wymuszone 

Spos·b montaŨu  MontaŨ na Ŝcianie pionowej, metalowej. 

Miejsce zainstalowania Do 3000 m nad poziom morza (powyŨej 1000 m npm redukcja prŃdu wyjŜciowego)  

Warunki Ŝrodowiskowe          
w miejscu zainstalowania 

Instalacja w miejscu bez naraŨenia na bezpoŜrednie dziağanie Ŝwiatğa sğonecznego, gaz·w 
ŨrŃcych, wybuchowych lub ğatwopalnych, mgğy olejowej oraz kurzu, wibracja do 5,9 m/s

2 
(0,6 G) 

Temperatura otoczenia -10 ... +60
o
C  (ponad +50

o
C redukcja prŃdu wyjŜciowego) 

WilgotnoŜĺ wzglňdna 5 do 95% bez kondensacji pary wodnej 

Uwaga 1:  Jest to wartoŜĺ odpowiadajŃca stağomomentowej charakterystyce ochrony przeciŃŨeniowej falownika 

(parametr aul). WartoŜci w nawiasach dotyczŃ charakterystyki zmiennomomentowej (pompy i wentylatory). 

Uwaga 2:  Moc jest obliczana dla napiňcia 220 V dla modeli 240 V, napiňcia 440 V dla modeli 500 V. 

Uwaga 3:  Jest to wartoŜĺ odpowiadajŃca stağomomentowej charakterystyce ochrony przeciŃŨeniowej falownika 

(parametr aul). WartoŜci w nawiasach dotyczŃ charakterystyki zmiennomomentowej. PrŃd wyjŜciowy musi byĺ 

zredukowany odpowiednio do czňstotliwoŜci noŜnej PWM, temperatury otoczenia oraz napiňcia zasilania. 

Instalowanie falownik·w ĂŜciana do Ŝcianyò (bez wystarczajŃcej wolnej przestrzeni miňdzy falownikami) takŨe 

wymaga eksploatacji ze zredukowanym prŃdem wyjŜciowym.       

Uwaga 4:  Zapotrzebowanie mocy zmienia siň zaleŨnie od impedancji obwodu zasilania falownika (wğŃczajŃc dğawik 

sieciowy oraz przewody) 

 

Pozostağe waŨniejsze dane techniczne (jednakowe dla wszystkich wielkoŜci falownik·w) 

Parametr / funkcja  

Metoda sterowania Sinusoida PWM 

CzňstotliwoŜĺ komutacji  2,2 ... 16,5 kHz 

CzňstotliwoŜĺ wyjŜciowa  0,5 ... 500 Hz (czňstotliwoŜĺ maksymalna: 30 do 500 Hz) 

RozdzielczoŜĺ nastawy 
czňstotliwoŜci 

0,01 Hz ï przy nastawie z panelu sterowania i przez ğŃcze komunikacyjne, 
0,1 Hz ï przy nastawie za pomocŃ wejŜcia analogowego (przy czňstotliwoŜci maks.100 Hz) 

DokğadnoŜĺ nastawy 
czňstotliwoŜci wyjŜciowej 

Nastawa cyfrowa: Ñ 0,01 % maks. czňstotliwoŜci wyjŜciowej (w zakresie:  ï10
0
C ... +60

o
C) 

Nastawa analogowa: Ñ 0,5 % maks. czňstotliwoŜci wyjŜciowej (w temperaturze 25 
o
C Ñ10

o
C) 

Charakterystyki U/f 
U/f stağe, 5-punktowa programowana charakterystyka U/f, automatyczne podbicie momentu, 
bezczujnikowe sterowanie wektorowe, praca energooszczňdna, sterowanie silnikami PM 

Zadawanie czňstotliwoŜci 
wyjŜciowej 

Wybierak wbudowany w panel sterowania, zewnňtrzny potencjometr (1 ... 10 kɋ), sygnağ 
napiňciowy (0 ... 10 V / -10-+10 V) lub prŃdowy (0(4) ... 20 mA), czňstotliwoŜci stağe (15), 
czňstotliwoŜĺ pracy chwilowej (JOG), moŨliwoŜĺ nastawy 3 czňstotliwoŜci zabronionych 
wraz z zakresem ich pominiňcia, ograniczenie czňstotliwoŜci wyjŜciowej od doğu i od g·ry. 

Regulator PID Nastawa wsp·ğczynnik·w proporcjonalnoŜci, cağkowania i r·Ũniczkowania 

Czas przyspieszania              
i zatrzymywania 

0,1 ... 3600 s;   MoŨliwoŜĺ wyboru trzech czas·w  oraz ksztağtu charakterystyki 
przyspieszania / zatrzymywania 

Hamowanie MoŨliwe hamowanie prŃdem stağym ï zewnňtrzny rezystor hamujŃcy jako opcja 

Parametry hamowania CzňstotliwoŜĺ rozpoczňcia hamowania, czas hamowania, prŃd hamowania 

Funkcje zabezpieczajŃce 

Ochrona przed utykiem silnika, ograniczenie prŃdu, zabezpieczenie nadprŃdowe i zwarciowe 
na wyjŜciu falownika, ograniczenie napiňcia wyjŜciowego, zabezpieczenie przed doziemieniem, 
zabezpieczenie przeciŃŨeniowe (elektroniczny przekaŦnik termiczny), zabezpieczenie przed 
przeciŃŨeniem prŃdem podczas rozruchu, zabezpieczenie przed przeciŃŨeniem momentem     
i zbyt mağym prŃdem wyjŜciowym, zabezpieczenie przed przegrzaniem. Sygnalizacja 
ğŃcznego czasu pracy i czasu eksploatacji waŨniejszych element·w, wyğŃczanie awaryjne 

Zabezpieczenie przed 
zanikami zasilania 

Samoczynny ponowny start po zaniku zasilania lub po kr·tkotrwağej blokadzie, 
podtrzymanie pracy silnika po zaniku zasilania poprzez wykorzystanie odzyskiwanej energii 
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ZESTAWIENIE  PARAMETRčW 
 

Nazwa Znaczenie 
Nastawa 

fabr. 
 

Nazwa Znaczenie 
Nastawa 

fabr.  
 

Parametry podstawowe  OkreŜlenie funkcji wejŜĺ i wyjŜĺ binarnych ï ciŃg dalszy 

auh 
Zapis historii zmian nastaw 
parametr·w 

- 
 

f105 
Wyb·r priorytetu gdy jednoczeŜnie 
zwarte sŃ zaciski F-P24 i R-P24 

1 
 

auf 
Wyb·r sposobu zadawania 
czňstotliwoŜci wyjŜciowej 

0 
 

f107 
Wyb·r sygnağu wejŜcia analogowego 
VIB (0 - 10 V / -10 - +10 V) 

0 
 

aul 
Wyb·r charakterystyki obciŃŨenia 
(150% - 60 s / 120% - 60 s) 

0 
f108 Wyb·r funkcji zawsze aktywnej 2 0 

f109 
Wyb·r funkcji wejŜĺ VIA i VIB 
(analogowe / binarne) 

0 

au1 
Automatyczny dob·r czas·w 
przyspieszania i op·Ŧniania 

0 
 

 f110 Wyb·r funkcji zawsze aktywnej 3 6 (ST) 
au2 Nastawa podbicia momentu 0  f111 Wyb·r funkcji wejŜcia 1 (F) 2 

cmod Wyb·r miejsca sterowania napňdem  1  f112 Wyb·r funkcji wejŜcia 2 (R) 4 

fmod 
Wyb·r miejsca zadawania 
czňstotliwoŜci  

0 
f113 Wyb·r funkcji wejŜcia 3 (RES) 8 

 f114 Wyb·r funkcji wejŜcia 4 (S1) 10 

fmsl 
Wyb·r wielkoŜci sygnalizowanej 
przez wyjŜcie FM 

0 
 f115 Wyb·r funkcji wejŜcia 5 (S2) 12 
 f116 Wyb·r funkcji wejŜcia 6 (S3) 14 

fm Kalibrowanie wyjŜcia FM ƶƸ  f117 Wyb·r funkcji wejŜcia 7 (VIB) 16 

fr 
Wyb·r kierunku obrot·w silnika (tylko 
z panela) 

0 
 f118 Wyb·r funkcji wejŜcia 8 (VIA) 24 

f130 Wyb·r funkcji wyjŜcia 1A (RY-RC) 4 

acc Czas przyspieszania 1 10,0 s f131 Wyb·r funkcji wyjŜcia 2A (OUT-NO) 6 

dec Czas op·Ŧniania 1 10,0 s  f132 Wyb·r funkcji wyjŜcia 3 (FL) 10 

fh CzňstotliwoŜĺ maksymalna 80,0 Hz  f137 Wyb·r funkcji wyjŜcia 1B (RY-RC) 255 

ul G·rna granica czňstotliwoŜci *1 f138 Wyb·r funkcji wyjŜcia 2B (OUT) 255 
ll Dolna granica czňstotliwoŜci 0,0 Hz  f139 Wyb·r logiki wyjŜĺ RY-RC i OUT 0 

vl CzňstotliwoŜĺ bazowa 1 *1  f144 Czas odpowiedzi wejŜĺ 1 
vlv Napiňcie czňstotliwoŜci bazowej 1 *1  

f146 
Wyb·r przeznaczenia wejŜcia S2 
(wejŜcie cyfrowe / wejŜcie impulsowe) 

0 
pt Wyb·r trybu sterowania U/f 1 *1  

vb Podbicie momentu Ăboostò 1 *2  
f146 

Wyb·r przeznaczenia wejŜcia S3 
(wejŜcie cyfrowe / wejŜcie PTC) 

0 

thr 
Elektroniczne zabezpieczenie cieplne 
silnika - poziom 1  

100% 
 f151 Wyb·r funkcji wejŜcia 1B (F) 0 

olm 
Wyb·r charakterystyki elektronicznego 
zabezpieczenia cieplnego silnika  

*2 
 f152 Wyb·r funkcji wejŜcia 2B (R) 0 
 f153 Wyb·r funkcji wejŜcia 3B (RES) 0 

sr1 CzňstotliwoŜĺ stağa nr 1 0,0 Hz  f154 Wyb·r funkcji wejŜcia 4B (S1) 0 

sr2  CzňstotliwoŜĺ stağa nr 2 0,0 Hz  f155 Wyb·r funkcji wejŜcia 1C (F) 0 

sr3 CzňstotliwoŜĺ stağa nr 3 0,0 Hz f156 Wyb·r funkcji wejŜcia 2C (R) 0 

sr4 CzňstotliwoŜĺ stağa nr 4 0,0 Hz  
f167 

Pasmo wykrywania zgodnoŜci 
czňstotliwoŜci zadanej 

2,5 Hz 
sr5 CzňstotliwoŜĺ stağa nr 5 0,0 Hz  

sr6 CzňstotliwoŜĺ stağa nr 6 0,0 Hz  Parametry podstawowe 2 

sr7 CzňstotliwoŜĺ stağa nr 7 0,0 Hz  f170 CzňstotliwoŜĺ bazowa 2 50,0 Hz 

fpid 
Sygnağ wartoŜci rzeczywistej przy 
regulacji PID 

0,0 
 f171 Napiňcie czňstotliwoŜci bazowej 2 *1 

 f172 Podbicie momentu Ăboostò 2 *2 
typ Nastawy standardowe 0  

f173 
Elektroniczne zabezpieczenie cieplne 
silnika - poziom 2  

100% 
set Nastawa regionu eksploatacji *1  

psel 
Wybieranie wyŜwietlanych 
parametr·w (standard/ easy) 

0 
 f185 Poziom ochrony przed utykiem 2 150% 

f190 
5-punktowa charakterystyka U/f  
ï czňstotliwoŜĺ punktu VF1 

0,0 
f1-- Parametry rozszerzone od 100 -  

f2-- Parametry rozszerzone od 200 -  
f191 

5-punktowa charakterystyka U/f  
ï napiňcie punktu VF1 

0,0 
f3-- Parametry rozszerzone od 300 -  

f4-- Parametry rozszerzone od 400 -  
f192 

5-punktowa charakterystyka U/f  
ï czňstotliwoŜĺ punktu VF2 

0,0 
f5-- Parametry rozszerzone od 500 - 

f6-- Parametry rozszerzone od 600 - 
f193 

5-punktowa charakterystyka U/f  
ï napiňcie punktu VF2 

0,0 
f7-- Parametry rozszerzone od 700 - 

f8-- Parametry rozszerzone od 800 - 
f194 

5-punktowa charakterystyka U/f  
ï czňstotliwoŜĺ punktu VF3 

0,0 
f9-- Parametry rozszerzone od 900 - 

a--- Parametry rozszerzone od A - 
f195 

5-punktowa charakterystyka U/f  
ï napiňcie punktu VF3 

0,0 
c--- Parametry rozszerzone od C - 

gr.u 
Automatyczna edycja zmian nastaw 
parametr·w 

- 
 

f196 
5-punktowa charakterystyka U/f  
ï czňstotliwoŜĺ punktu VF4 

0,0 
 

Parametry rozszerzone  
f197 

5-punktowa charakterystyka U/f  
ï napiňcie punktu VF4 

0,0 
OkreŜlenie funkcji wejŜĺ i wyjŜĺ binarnych  

f100 Dolna czňstotliwoŜĺ graniczna  0,0 Hz  
f198 

5-punktowa charakterystyka U/f  
ï czňstotliwoŜĺ punktu VF5 

0,0 

f101 
CzňstotliwoŜĺ Ŝrednia przedziağu 
czňstotliwoŜci  

0,0 Hz 
 

f199 
5-punktowa charakterystyka U/f  
ï napiňcie punktu VF5 

0,0 
f102 SzerokoŜĺ przedziağu czňstotliwoŜci  2,5 Hz 

f104 Wyb·r funkcji zawsze aktywnej 0  Uwaga *1:  ZaleŨnie od wybranego menu wstňpnego 
Uwaga *2: Nastawa fabr. zaleŨna od wielkoŜci falownika  
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ZESTAWIENIE  PARAMETRčW (ciŃg dalszy) 
 

Nazwa Znaczenie 
Nastawa 

fabr. 
 

Nazwa Znaczenie 
Nastawa 

fabr.  
 

Parametry czňstotliwoŜciowe  Parametry wyboru trybu pracy 

f200 
Ustalenie priorytetu wejŜĺ zadawania 
czňstotliwoŜci 

0 
 f300 CzňstotliwoŜĺ komutacji 12 kHz 
 f301 Samoczynny ponowny start silnika 0 

f201 WejŜcie VIA; nastawa punktu 1 0 %  
f302 

Podtrzymanie pracy silnika po zaniku 
napiňcia zasilania 0 

f202 WejŜcie VIA; czňstotliwoŜĺ  punktu 1  0,0 Hz  

f203 WejŜcie VIA; nastawa punktu 2 100 % f303 Liczba pr·b ponownego wğŃczenia   0 

f204 WejŜcie VIA; czňstotliwoŜĺ punktu 2  *1  f304 Hamowanie dynamiczne (niemoŨl./moŨl.) 0 
f205 WejŜcie VIA; moment dla punktu 1 0 %  

f305 
Ochrona przed zbyt wysokim 
napiňciem obwodu poŜredniego 

2 
f206 WejŜcie VIA; moment dla punktu 2 100 %  
f207 Wyb·r miejsca zadawania czňstotl. 2 1  

f307 
Korekcja napiňcia zasilania 
(ograniczanie napiňcia wyjŜciowego) 

*1 
f209 Filtr wejŜcia analogowego 64 ms  

f210 WejŜcie VIB; punkt odniesienia 1 0 %  f308 Rezystancja opornika hamujŃcego  *2 

f211 WejŜcie VIB; czňstotliwoŜĺ punktu 1 0,0 Hz  f309 Moc opornika hamujŃcego *2 
f212 WejŜcie VIB; punkt odniesienia 2 100 %  f311 Blokada biegu wstecznego 0 

f213 WejŜcie VIB; czňstotliwoŜĺ  punktu 2 *1  f312 Tryb losowy wyboru czňstotliwoŜci PWM 0 

f214 WejŜcie VIB; moment dla punktu 1 0 % 
f316 

Wyb·r trybu sterowania czňstotliwoŜciŃ 
PWM (redukcja automatyczna) 

1 
f215 WejŜcie VIB; moment dla punktu 2 100 %  

f216 WejŜcie VIC; punkt odniesienia 1 0 %  f317 Czas synchronicznego op·Ŧniania 2,0 s 

f217 WejŜcie VIC; czňstotliwoŜĺ punktu 1 0,0 Hz f318 Czas synchronicznego przyspieszania 2,0 s 

f218 WejŜcie VIC; punkt odniesienia 2 100 %  
f319 

G·rna granica przewzbudzenia przy 
pracy prŃdnicowej 

120% 
f219 WejŜcie VIC; czňstotliwoŜĺ  punktu 2 *1  

f220 WejŜcie VIC; moment dla punktu 1 0 %  f320 Wzmocnienie Ădroopingò 0 
f221 WejŜcie VIC; moment dla punktu 2 100 %  f323 Zakres momentu bez regulacji 10 % 

f240 CzňstotliwoŜĺ rozpoczňcia rozruchu 0,5 Hz  f324 Filtr wyjŜciowy regulacji 100,0 

f241 

CzňstotliwoŜĺ poczŃtkowa pracy 
(przy sterowaniu pracŃ silnika przez 
wartoŜĺ zadanŃ czňstotliwoŜci) 

0,0 Hz 
f328 

Tryb pracy z mağym obciŃŨeniem i 
duŨŃ prňdkoŜciŃ  

0 
 
 

f329 
Funkcja nauki pracy z mağym obciŃŨeniem   
i duŨŃ prňdkoŜciŃ 

0 
f242 Histereza czňstotliwoŜci poczŃtkowej 0,0 Hz  

f249 
CzňstotliwoŜĺ PWM podczas 
hamowania DC 

4,0 kHz 
 

f330 
CzňstotliwoŜĺ pracy z mağym obciŃŨeniem  
i duŨŃ prňdkoŜciŃ 

*1 
 

f250 
CzňstotliwoŜĺ rozpoczňcia 
hamowania prŃdem stağym 

0,0 Hz 
f331 

Dolna granica czňstotliwoŜci przeğŃczania 
na pracň z mağym obciŃŨeniem i duŨŃ 
prňdkoŜciŃ 

40,0 Hz  
f251 PrŃd hamowania DC 30 %  

f252 Czas hamowania DC 1,0 s  
f332 

Czas oczekiwania  na pracň z mağym 
obciŃŨeniem i duŨŃ prňdkoŜciŃ 

0,5 s 
f254 Blokowanie wağu silnika 0  

f256 
Dopuszczalny czas pracy z czňstotliwoŜ- 
ciŃ r·wnŃ dolnej granicy czňstotliwoŜci 

0,0 s 
 f333 Czas wykrywania mağego obciŃŨenia 1,0 s 
 f334 Czas wykrywania duŨego obciŃŨenia 0,5 s 

f260 CzňstotliwoŜĺ pracy impulsowej (JOG) 0,0 Hz  
f335 

Moment przeğŃczania podczas pracy 
silnikowej 

50% 
f261 

Spos·b zatrzymywania silnika przy 
pracy impulsowej 

0 
 

f336 
Moment odpowiadajŃcy duŨemu 
obciŃŨeniu podczas pracy silnikowej   

100% 
f262 

Tryb pracy impulsowej przy 
sterowaniu z panela 

0 
 
 

f337 
Moment odpowiadajŃcy duŨemu obciŃ-
Ũeniu podczas pracy ze stağŃ prňdkoŜciŃ 

50% 
f264 WejŜcie UP ï czas odpowiedzi 0,1 s  
f265 WejŜcie UP ï poskok czňstotliwoŜci 0,1 Hz  

f338 
Moment przeğŃczania podczas 
hamowania odzyskowego 

50% 
f266 WejŜcie DOWN ï czas odpowiedzi 0,1 s  

f267 WejŜcie DOWN ï poskok czňstotliw. 0,1 Hz f340 Czas peğzania 1 0,00 s 

f268 
WartoŜĺ poczŃtkowa czňstotliwoŜci 
przy regulacji UP/DOWN 

0,0 Hz 
 

f341 
Wyb·r trybu hamowania (podnoszenie, 
praca w poziomie) 

0 

f269 
Pamiňĺ zmian wartoŜci poczŃtkowej 
czňstotliw. przy regulacji UP/DOWN 

1 
 

f342 
Wyb·r wejŜcia podziağu momentu 
obciŃŨenia 

0 
 

f270 CzňstotliwoŜĺ zabroniona nr 1 0,0 Hz 
f343 

Nastawa momentu wstňpnego 
podnoszenia (tylko gdy f342 = 4) 

100% 
f271 Zakres pominiňcia czňstotliwoŜci nr 1 0,0 Hz  
f272 CzňstotliwoŜĺ zabroniona nr 2 0,0 Hz  f344 Wsp·ğcz. obniŨania momentu wstňpnego 100% 

f273 Zakres pominiňcia czňstotliwoŜci nr 2 0,0 Hz f345 Czas zwolnienia hamulca 0,05 s 

f274 CzňstotliwoŜĺ zabroniona nr 3 0,0 Hz  f346 CzňstotliwoŜĺ peğzania 3,0 Hz 

f275 Zakres pominiňcia czňstotliwoŜci nr 3 0,0 Hz  f347 Czas peğzania 2 0,1 s 

f287 CzňstotliwoŜĺ stağa nr 8 0,0 Hz f348 Funkcja nauki czasu hamowania 0 

f288 CzňstotliwoŜĺ stağa nr 9 0,0 Hz  
f349 

Funkcja zawieszajŃca przyspieszanie 
/op·Ŧnianie 

0 

f289 CzňstotliwoŜĺ stağa nr 10 0,0 Hz  
f290 CzňstotliwoŜĺ stağa nr 11 0,0 Hz  f350 CzňstotliwoŜĺ zawieszenia przyspieszania 0,0 Hz 

f291 CzňstotliwoŜĺ stağa nr 12 0,0 Hz  f351 Czas zawieszenia przyspieszania 0,0 s 
f292 CzňstotliwoŜĺ stağa nr 13 0,0 Hz  f352 CzňstotliwoŜĺ zawieszenia op·Ŧniania 0,0 Hz 

f293 CzňstotliwoŜĺ stağa nr 14 0,0 Hz  f353 Czas zawieszenia op·Ŧniania 0,0 s 

f294 CzňstotliwoŜĺ stağa nr 15 0,0 Hz  Uwaga *1:  ZaleŨnie od wybranego menu wstňpnego 
Uwaga *2: Nastawa fabr. zaleŨna od wielkoŜci falownika f295 Praca wymuszona (niemoŨl./moŨliwa) 0 



TOSHIBA VFMB1 6 

 

ZESTAWIENIE  PARAMETRčW (ciŃg dalszy) 
 

Nazwa Znaczenie 
Nastawa 

fabr. 
 

Nazwa Znaczenie 
Nastawa 

fabr.  
 

Parametry wyboru trybu pracy ïciŃg dalszy  Parametry zwiŃzane z przyspieszaniem i op·Ŧnianiem - cd. 

f359 Czas oczekiwania regulatora PID 0 s  
f505 

CzňstotliwoŜĺ zmiany czas·w 
przyspieszania i op·Ŧniania 1 i 2 

0,0 Hz 
f360 Regulacja PID 0  
f361 Filtr op·ŦniajŃcy 0,1 s  

f506 
Nastawa dolnego punktu przegiňcia 
krzywej S 

10% 
f362 Wsp·ğczynnik proporcjonalnoŜci 0,30  
f363 Wsp·ğczynnik cağkowania 0,20  

f507 
Nastawa g·rnego punktu przegiňcia 
krzywej S 

10% 
f366 Wsp·ğczynnik r·Ũniczkowania 0,00  
f367 G·rna granica przetwarzania *1  f510 Czas przyspieszania 3 10 s 

f368 Dolna granica przetwarzania 0,0 Hz  f511 Czas op·Ŧniania 3 10 s 

f369 
Wyb·r wejŜcia sygnağu wartoŜci 
rzeczywistej regulacji PID 

0 
 

f512 
Ksztağt charakterystyki                
przyspieszania / op·Ŧniania 3 

0 
 

f372 
Zwiňkszenie wartoŜci przetwarzanej 
(regulacja PID prňdkoŜci obrotowej) 

10,0 s 
 

f513 
CzňstotliwoŜĺ zmiany czas·w 
przyspieszania i op·Ŧniania 2 i 3 

0,0 Hz 
 

f373 
Zmniejszenie wartoŜci przetwarzanej 
(regulacja PID prňdkoŜci obrotowej) 

10,0 s 
 

f515 
Czas op·Ŧniania po wyğŃczeniu 
awaryjnym 

10,0 s 
 

f378 IloŜĺ impuls·w wejŜcia impulsowego 250 pps  
f519 

DokğadnoŜĺ nastawy czas·w 
przyspieszania/op·Ŧniania 

0 

f380 
Wyb·r charakterystyki  regulatora PID            
(w prz·d /w tyğ) 

0 
 

Parametry zabezpieczeŒ 

f382 Sterowanie ĂHIT & STOPò 0 f601 Poziom ochrony przed utykiem 1 150% 

f383 CzňstotliwoŜĺ sterowania ĂHIT & STOPò 5,0 Hz  
f602 

Pamiňĺ informacji o wyğŃczeniach 
awaryjnych falownika 

0 
f389 

CzňstotliwoŜĺ odniesienia przy 
regulacji PID 

0 
 

 
f603 

Tryb pracy wejŜcia zewnňtrznego 
awaryjnego zatrzymywania napňdu 

0 
f391 

Histereza czňstotliwoŜci dolnej 
granicy przetwarzania 

0,2 Hz 
 

f604 
Czas hamowania DC podczas 
zatrzymywania awaryjnego  

1,0 s 
Parametry silnika  

f400 Auto-tuning 0  
f605 

Kontrola obecnoŜci faz napiňcia 
wyjŜciowego falownika 

0 
f401 Wzmocnienie czňstotliwoŜci poŜlizgu  50%  

f402 
WielkoŜĺ automatycznego podbicia 
momentu 

50% 
 

f607 
Ograniczenie czasu pracy silnika         
z przeciŃŨeniem 150% 

300 s 
 

f405 Moc znamionowa silnika *2  
f608 

Kontrola obecnoŜci faz napiňcia 
zasilania falownika 

1 
f415 PrŃd znamionowy silnika *2  
f416 PrŃd biegu jağowego silnika *2  

f609 
Histereza wykrywania za niskiego prŃdu 
wyjsciowego 

10% 
f417 Znamionowa prňdkoŜĺ obrot. silnika *1  

f441 
Poziom 1 ograniczenia momentu przy 
pracy silnikowej 

250% 
 

f610 
Awaryjne zatrzymanie napňdu z powodu 
zbyt niskiego prŃdu wyjŜciowego 

0 
 

f443 
Poziom 1 ograniczenia momentu przy 
pracy hamowaniu odzyskowym 

250% 
 f611 Minimalna wartoŜĺ prŃdu wyjŜciowego 0 % 

 
f612 

Czas pracy z prŃdem poniŨej wartoŜci 
minimalnej  

0 s 

f444 
Poziom 2 ograniczenia momentu przy 
pracy silnikowej 

250% 
 

f613 
Wykrywanie zwarcia na wyjŜciu 
falownika podczas rozruchu 

0 

f445 
Poziom 2 ograniczenia momentu przy 
pracy hamowaniu odzyskowym 

250% 
 

f615 
Awaryjne zatrzymanie napňdu z powodu 
przeciŃŨenia silnika momentem 

0 

f451 

Przyspieszanie/op·Ŧnianie po 
przekroczeniu poziomu ograniczenia 
momentu 

0 

 

 
f616 

Poziom wykrywania przeciŃŨenia 
momentem 

150% 

f452 
Czas wykrycia utyku przy pracy 
silnikowej 

0,00 s 
 

f618 
Czas pracy z momentem powyŨej 
wartoŜci maksymalnej 

0,5 s 

f454 
Wyb·r strefy stağego ograniczenia 
momentu 

0 
 

f619 
Histereza poziomu wykrywania 
przeciŃŨenia momentem 

10% 
 

f458 Moment bezwğadnoŜci obciŃŨenia 1,0  f620 Sterowanie wentylatorami chğodzenia 0 

Parametry wejŜĺ i wyjŜĺ 2  
f621 

Poziom alarmowy ğŃcznego czasu 
pracy falownika 

876 
f470 Przesuniňcie wejŜcia VIA 128  
f471 Wzmocnienie wejŜcia VIA 128  

f626 
Poziom przepiňciowej ochrony przed  
utykiem 

*2 
f472 Przesuniňcie wejŜcia VIB 128 
f473 Wzmocnienie wejŜcia VIB 128  

f627 
Awaryjne zatrzymanie z powodu zbyt 
niskiego napiňcia zasilania 0 

f474 Przesuniňcie wejŜcia VIC 128 

f475 Wzmocnienie wejŜcia VIC 128  
f631 

Metoda wykrywania przeciŃŨenia 
falownika 

0 
Parametry zwiŃzane z przyspieszaniem i op·Ŧnianiem 

f500 Czas przyspieszania 2 10,0 s  
f632 

Pamiňĺ wyğŃczenia przez elektroniczne 
zabezpieczenie cieplne 

0 
f501 Czas op·Ŧniania 2 10,0 s 

f502 
Ksztağt charakterystyki  
przyspieszania / op·Ŧniania 1 

0 
 

f633 
Poziom wykrycia przerwy w obwodzie 
wejŜcia (VIC) 

0 

f503 
Ksztağt charakterystyki  
przyspieszania / op·Ŧniania 2 

0 
 

f634 
średnia roczna temperatura otoczenia 
(alarm do wymiany czňŜci) 

3 

f504 
Wyb·r charakterystyki  
przyspieszania / op·Ŧniania (1, 2, 3) 

1 
 Uwaga *1:  ZaleŨnie od wybranego menu wstňpnego 
Uwaga *2: Nastawa fabr. zaleŨna od wielkoŜci falownika  
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ZESTAWIENIE  PARAMETRčW (ciŃg dalszy) 
 

Nazwa Znaczenie 
Nastawa 

fabr. 
 

Nazwa Znaczenie 
Nastawa 

fabr.  
 

Parametry zabezpieczeŒ ï ciŃg dalszy  Parametry zwiŃzane z panelem sterowania ï ciŃg dalszy 

f644 
Wyb·r trybu pracy po wykryciu 
przerwy w obwodzie wejŜcia VIC 

0 
 

f721 
Spos·b zatrzymywania napňdu z panela 
sterowania (czas / wybieg) 

0 
 

f645 Wyb·r ochrony termicznej PTC    1  
f729 

Obr·t charakterystyki wejŜcia 
zadajŃcego z panela sterowania 

0 

f646 
WartoŜĺ rezystancji wykrywania 
przeciŃŨenia PTC  

3000 ɋ  
 

 
f730 

Blokada zmiany nastaw czňstotliwoŜci 
z panela (fc) 

0 

f648 
IloŜĺ rozruch·w zakoŒczonych 
alarmem 

999,0 
 

 
f731 

Wykrywanie rozğŃczenia zewnňtrznego 
panela sterowania 0 

f649 CzňstotliwoŜĺ Ăfallbackò 0 Hz  

f650 Praca wymuszona (niemoŨl./moŨliwa) 0  
f732 

Korzystanie z przycisku local/remote 
na zewnňtrznym panelu sterowania 1 

f657 Poziom alarmowy przeciŃŨenia 50%  

f660 
Wyb·r wejŜcia przesuwajŃcego 
charakterystykň wejŜcia zadajŃcego 

0 
 f733 Korzystanie z przycisku RUN falownika 0 

 f734 Korzystanie z przycisku STOP falownika 0 

f661 
Wyb·r wejŜcia obracajŃcego 
charakterystykň wejŜcia zadajŃcego 

0 
 f735 Resetowanie falownika z panela 0 

 
f736 

Zmiana nastaw parametr·w cmod          i 
fmod podczas pracy 

1 
f663 

Wyb·r funkcji wejŜcia analogowego 
VIB 

0 
 

 
f737 

Korzystanie z wszystkich przycisk·w 
falownika 

0 
Parametry zwiŃzane z wyjŜciami 

f669 
Wyb·r rodzaju sygnağu wyjŜcia OUT 
(wyjŜcie binarne / impulsowe)  

0 
f738 Nastawa hasğŃ (f700) 0 
f739 Weryfikacja hasğa 0 

f676 
Wyb·r funkcji wyjŜcia impulsowego 
OUT 

0 
 f740 WğŃczenie Ŝledzenia 1 

 f741 Cykl Ŝledzenia 2 

f677 
Nastawa maksymalnej iloŜci impuls·w 
wyjŜcia impulsowego 

0,80 
kpps 

 f742 Przebieg Ŝledzony 1 0 

 f743 Przebieg Ŝledzony 2 1 

f678 Filtr wyjŜcia impulsowego 64 ms  f744 Przebieg Ŝledzony 3 2 

f679 Filtr wejŜcia impulsowego 2 ms  f745 Przebieg Ŝledzony 4 3 

f681 Wyb·r sygnağu wyjŜcia analogowego 0  f746 Filtr monitorowania 200 ms 

f694 Filtr wyjŜcia analogowego 2 ms  f748 Pomiar cağkowitej energii wyjŜciowej 0 

f691 
Nachylenie charakterystyki wyjŜcia 
analogowego 

1 
 

f749 
Wyb·r jednostki miary cağkowitej 
energii wyjŜciowej 

*2 
 

f692 
Polaryzacja wstňpna wyjŜcia 
analogowego 

0,0% 
 f750 Wyb·r funkcji przycisku EASY 0 

f751 

T
r
y
b
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y
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j
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t
a
w
y
 
p
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r
·
w

 

ï parametr 1 3 

Parametry zwiŃzane z panelem sterowania  f752  ï parametr 2 4 

f700 Blokada zmian nastaw parametr·w 0  f753 ï parametr 3 9 

f701 
Wyb·r jednostek miar wielkoŜci  
fizycznych (% lub Hz, V, A) 

0 
 f754 ï parametr 4 10 

 f755 ï parametr 5 600 

f702 
Dowolny wyb·r jednostki miar 
(mnoŨnik)  

1 
 f756 ï parametr 6 6 

 f757 ï parametr 7 999 

f703 
Zakres stosowania dowolnego 
wyboru jednostek miar  

0 
f758 ï parametr 8 999 

 f759 ï parametr 9 999 

f705 

Nachylenie charakterystyki 
wyŜwietlacza przy dowolnym wyborze 
jednostki miar  

1 

f760 ï parametr 10 999 

f761 ï parametr 11 999 
f762 ï parametr 12 999 

f706 
Polaryzacja wstňpna wyŜwietlacza 
przy dowolnym wyborze jednostki miar 0,00 Hz 

 f763 ï parametr 13 999 

f764 ï parametr 14 999 

f707 
Dowolny krok 1 (przy pojedynczym 
naciŜniňciu przycisk·w na panelu) 0,00 Hz 

 f765 ï parametr 15 999 

 f766 ï parametr 16 999 

f708 
Dowolny krok 2 (wyŜwietlacz na panelu 
sterowania) 0 

f767 ï parametr 17 999 

f768 ï parametr 18 999 

f709 
Funkcja podtrzymania wielkoŜci 
wyŜwietlanej 

0 
 f769 ï parametr 19 999 

 f770 ï parametr 20 999 

f710 
Wyb·r wielkoŜci wyŜwietlanej na 
panelu sterowania 

0 
 f771 ï parametr 21 999 

 f772 ï parametr 22 999 

f711 Status monitora 1 2 f773 ï parametr 23 999 
f712 Status monitora 2 1  f774 ï parametr 24 999 

f713 Status monitora 3 3 f775 ï parametr 25  999 
f714 Status monitora 4 4  f776 ï parametr 26 999 

f715 Status monitora 5 5 f777 ï parametr 27 999 
f716 Status monitora 6 6  f778 ï parametr 28 999 

f717 Status monitora 7 27 f779 ï parametr 29 999 
f718 Status monitora 8 0  f780 ï parametr 30 999 

f719 
Anulowanie polecenia pracy po 
rozğŃczeniu wejŜcia ST 

1 
f781 ï parametr 31 999 
f782 ï parametr 32 999 

f720 
Wyb·r wielkoŜci wyŜwietlanej na 
panelu zewnňtrznym (jak f710) 

0 
 Uwaga *1:  ZaleŨnie od wybranego menu wstňpnego 
Uwaga *2: Nastawa fabr. zaleŨna od wielkoŜci falownika  
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ZESTAWIENIE  PARAMETRčW (ciŃg dalszy) 
 

Nazwa Znaczenie 
Nastawa 

fabr. 
 

Nazwa Znaczenie 
Nastawa 

fabr.  
 

Parametry komunikacyjne  Parametry komunikacyjne ï ciŃg dalszy 

f800 PrňdkoŜĺ transmisji danych 3  f875 Dane odczytu blokowego 1 0 

f801 ParzystoŜĺ 1 f876 Dane odczytu blokowego 2 0 
f802 Numer identyfikacyjny falownika 0  f877 Dane odczytu blokowego 3 0 

f803 
Op·Ŧnienie awaryjnego zatrzymania   
z powodu bğňdu komunikacji 0,0 s 

f878 Dane odczytu blokowego 4 0 

 f879 Dane odczytu blokowego 5 0 

f804 
Reakcja na wykrycie bğňdu 
komunikacji 

0 
 f880 Notatki 0 

 f899 Resetowanie funkcji komunikacyjnych 0 

f805 Czas oczekiwania na transmisjň 0,00 s  Parametry dla silnik·w PM 

f806 
OkreŜlenie falownika jako master lub 
jako slave 

0 
 

f910 

Poziom prŃdowy wykrycia zgubienia 
kroku (dla silnik·w z magnesami 
trwağymi PM) 

100% 
f808 Warunek wykrycia bğňdu komunikacji 1  

f810 
Nastawa punkt·w charakterystyki 
wejŜcia komunikacyjnego  

0 
 

f911 
Czas wykrycia zgubienia kroku (dla 
silnik·w z magnesami trwağymi) 

0,00 s 

f811 Nastawa punktu 1 0%  f912 IndukcyjnoŜĺ wzglňdem osi q 10,00 mH 

f812 CzňstotliwoŜĺ punktu 1 0,0 Hz  f913 IndukcyjnoŜĺ wzglňdem osi d 10,00 mH 
f813 Nastawa punktu 2 100%  f915 Wyb·r trybu sterowania PM 3 

f814 CzňstotliwoŜĺ punktu 2 *1 Parametry przesuwu 

f829 
Protok·ğ komunikacyjny  
(Toshiba / Modbus RTU) 

0 
 f980 Wyb·r przesuwu 0 
 f981 Przesuw czasu przyspieszania 25.0 s 

f856 
Liczba biegun·w silnika do cel·w 
komunikacji 

2 
 f982 Przesuw czasu op·Ŧniania 25.0 s 
 f983 Krok przesuwu 10.0% 

f870 Dane zapisu blokowego 1 0  f984 Krok przeskoku przesuwu 10.0% 

f871 Dane zapisu blokowego 2 0  Uwaga *1:  ZaleŨnie od wybranego menu wstňpnego 

 
 
Funkcje wejŜĺ sterowniczych F, R, RES, S1, S2, S3 oraz VIB i VIA uŨytkowanych jako wejŜcia binarne (parametry f104, 
f108, f110 do f118, f151 do f156, oraz parametry sterowania sekwencyjnego a973 do a976) 

Logika 

Przeznaczenie wejŜcia sterowniczego 

 

Logika 

Przeznaczenie wejŜcia sterowniczego pozy- 
tywna 

nega-  
tywna 

pozy- 
tywna 

nega-  
tywna 

0 1 Brak przypisanej funkcji  76 77 TRACE ï wyzwolenie funkcji Ŝledzenia 
2 3 F ï polecenie zağŃczenia w prz·d  

78 79 
HSLL ï blokowanie pracy z mağym                   
obciŃŨeniem i duŨŃ prňdkoŜciŃ  4 5 R ï polecenie zağŃczenia w tyğ  

6 7 ST ï gotowoŜĺ do pracy  80 81 HDRY ï podtrzymanie wyjŜcia RY-RC 

8 9 RES ï polecenie resetowania  82 83 HDOUT ï podtrzymanie wyjŜcia OUT-NO  
10 11 SS1 ï wyb·r czňstotliwoŜci stağej 1  88 89 UP ï polecenie zwiňkszania czňstotliwoŜĺi  

12 13 SS2 ï wyb·r czňstotliwoŜci stağej 2  
90 

91 DWN ï polecenie zmniejszania  
czňstotliwoŜci 14 15 SS3 ï wyb·r czňstotliwoŜci stağej 3  

16 17 SS4 ï wyb·r czňstotliwoŜci stağej 4  
92 93 

CLR ï polecenie zerowania pamiňci nastaw 
czňstotliwoŜci  18 19 JOG ï wyb·r trybu pracy impulsowej  

20 21 EXT ï polecenie zatrzymania awaryjnego  96 97 FRR ï polecenie zatrzymania wybiegiem 
22 23 DB ï polecenie hamowania DC  98 99 FR ï wyb·r kierunku obrot·w 

24 25 AD2 ï wyb·r 2 zestawu czas·w acc/dec  100 101 RS ï polecenie start / stop 
26 27 AD3 ï wyb·r 3 zestawu czas·w acc/dec  

104 105 
FCHG ï polecenie zmiany miejsca zadawania 
czňstotliwoŜci 28 29 VF2 ï wğŃczenie 2 trybu sterowania U/f  

32 33 OCS2 ï 2 poziom ochrony przed utykiem  
106 107 

FMTB ï zadawanie czňstotliwoŜci z listwy 
zaciskowej (wejŜcie VIA) 36 37 PID ï wğŃczenie regulatora PID  

46 47 
OH2 ï wejŜcie sygnağu przegrzania 
urzŃdzenia zewnňtrznego 

 108 109 
CMTB ï sterowanie napňdem z listwy 

zaciskowej 

48 49 SLC ï przeğŃczenie na sterowanie lokalne  
110 111 

PWE ï pozwolenie na zmianň nastaw 
parametr·w 

50 51 
HD ï podtrzymanie pracy napňdu (przy 

sterowaniu 3-przewodowym) 
 

120 121 FSTP1 ï polecenie szybkiego zatrzymania 1 

52 53 IDC ï kasowanie cağkowania/ /r·Ũniczkow.  122 123 FSTP2 ï polecenie szybkiego zatrzymania 2 
54 55 DR ï przeğŃczanie charakterystyki PID  134 135 TVS ï sygnağ zezwalajŃcy na przesuwanie 

56 57 FORCE ï zezwolenie na pracň wymuszonŃ  140 141 SLOWF ï op·Ŧnianie przy ruchu Ăw prz·dò 
58 59 FIRE ï polecenie pracy awaryjnej  142 143 STOPF ï zatrzymanie przy ruchu Ăw prz·dò 

60 61 
DWELL ï polecenie zawieszenia 

przyspieszania / op·Ŧniania 
 

144 145 SLOWR ï op·Ŧnianie przy ruchu Ăw tyğò 

146 147 STOPR ï zatrzymanie przy ruchu Ăw tyğò 

62 63 
KEB ï polecenie synchronizacji po zaniku 

zasilania 
 

200 201 PWP ï blokada zmian nastaw parametr·w 

202 203 
PRWP ï blokada odczytu nastaw 
parametr·w 

64 65 
MYF ïwyzwolenie sterowania 

sekwencyjnego 
 

W przypadku logiki negatywnej kod polecenia jest uzupeğniony 
literŃ N, np.; F i FN, SS1 i SS1N, PID i PIDN, itd. 74 75 

CKWH ï zerowanie wewnňtrznego 
watomierza (ğŃczne zuŨycie energii) 
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ZESTAWIENIE  PARAMETRčW (ciŃg dalszy) 
 

Funkcje wyjŜĺ sterowniczych RY-RC, OUT-NO i FL (parametry f130 do f132, oraz f137, f138)  

Logika 

Przeznaczenie wyjŜcia sterowniczego 

 

Logika 

Przeznaczenie wyjŜcia sterowniczego pozy- 
tywna 

nega-  
tywna 

pozy- 
tywna 

nega-  
tywna 

0 1 
LL ï sygnalizacja  dolnej granicy 
czňstotliwoŜci wyjŜciowej 

 106 107 
LLD ï sygnalizacja mağego obciŃŨenia 
momentem wsp·ğpracujŃcego silnika 

2 3 
UL ï sygnalizacja osiŃgniňcia g·rnej 
granicy czňstotliwoŜci wyjŜciowej 

 108 109 
HLD ï sygnalizacja duŨego obciŃŨenia 
momentem wsp·ğpracujŃcego silnika 

4 5 
LOW ï sygnalizacja niskiej prňdkoŜci 

obrotowej  
 120 121 

LLS ï sygnalizacja pracy z czňstotliwoŜciŃ 
r·wnŃ dolnej granicy czňstotliwoŜci 

6 7 
RCH ï sygnalizacja osiŃgniňcia 
czňstotliwoŜci zadanej 

 122 123 
KEB ï sygnalizacja pracy synchronicznej 

pozanika zasilania  

8 9 
RCHF ï sygnalizacja osiŃgniňcia nasta- 
wionego poziomu czňstotliwoŜci wyj. 

 
124 125 TVS ï przesuwanie w toku 

126 127 TVSD ï przesuwanie op·Ŧniania w toku  

10 11 
FL ï sygnalizacja zatrzymania 

awaryjnego falownika 
 128 129 

LTA ï sygnalizacja przekroczenia czasu do 
wymiany czňŜci falownika 

14 15 
POC ï ostrzeŨenie przed przeciŃŨeniem 
prŃdowym 

 130 131 
POT ï ostrzeŨenie przed przeciŃŨeniem 

silnika momentem 

16 17 
POL ï ostrzeŨenie przed przeciŃŨeniem 
powyŨej nastawionego poziomu 

 132 133 
FMOD ï sygnalizacja zadawania 
czňstotliwoŜci 2 (wg nastawy f207) 

20 21 
POH ï ostrzeŨenie przed przegrzaniem 

falownika 
 136 137 

FLC ï sygnalizacja sterowania falownika z 
listwy zaciskowej lub panela sterowania) 

22 23 
POP ï ostrzeŨenie przed zbyt wysokim 
napiňciem 

 138 139 
FORCE ï sygnalizacja pracy wymuszonej 

falownika 

24 25 
MOFF ï sygnalizacja zbyt niskiego 
napiňcia zasilania falownika 

 140 141 
FIRE ï sygnalizacja pracy awaryjnej 

falownika (ze specjalnŃ czňstotliwoŜciŃ) 

26 27 
UC ï sygnalizacja zbyt niskiego prŃdu 
wyjŜciowego 

 144 145 
PIDF ï sygnalizacja zgodnoŜci 
czňstotliwoŜci zadanej i realizowanej 

28 29 
OT ï sygnalizacja przeciŃŨenia silnika 

momentem 
 146 147 

FLR ï sygnalizacja bğňdu (takŨe w czasie 
samoczynnego ponownego rozruchu) 

30 31 
POLR ï ostrzeŨenie przed 
przeciŃŨeniem opornika hamujŃcego 

 150 151 
PTCA ï sygnalizacja przeciŃŨenia silnika (od 
czujnik·w PTC) 

40 41 
RUN ï sygnalizacja pracy  lub 

hamowania DC 
 152 153 

STO ï sygnalizacja bezpiecznej wielkoŜci     
momentu   

42 43 
HFL ï sygnalizacja znaczŃcej awarii 

( , , , , , itp. 
 154 155 

DISK ï sygnalizacja przerwy w obwodzie 
wejŜcia analogowego VIB 

44 45 
LFL ï sygnalizacja mniej znaczŃcej 

awarii (  - ,  - , , itp. 
 

156 157 LI1 ï sygnalizacja stanu wejŜcia F 

158 159 LI2 ï sygnalizacja stanu wejŜcia R 

50 51 
FAN ï sygnalizacja wğŃczenia 
wentylatora chğodzenia falownika 

 160 161 
LTAF ï sygnalizacja przekroczenia czasu 

do wymiany wentylatora falownika 

52 53 
JOG ï sygnalizacja pracy impulsowej 

falownika  
 162 163 

NSA ï sygnalizacja przekroczenia 
nastawionej iloŜci wyğŃczeŒ awaryjnych 

54 55 
JBM ï sygnalizacja sterowania pracŃ  
falownika przez urzŃdzenia zewn. 

 
166 167 DACC ï trwa przyspieszanie silnika 

168 169 DDEC ï trwa op·Ŧnianie silnika 

56 57 
COT ï sygnalizacja przekroczenia 
ğŃcznego czasu pracy falownika 

 
170 171 DRUN ï trwa praca ze stağŃ prňdkoŜciŃ   

172 173 DDC ï trwa hamowanie silnika 

58 59 
COMOP ï sygnalizacja bğňdu komunikacji 
moduğ·w komunikacyjnych 

 
222 223 LSFO1 ï wyŜcie logicznej funkcji sekwenc.1 

224 225 LSFO2 ï wyŜcie logicznej funkcji sekwenc.2 

60 61 
FR ï sygnalizacja biegu Ăw prz·dò/òw tyğò  
silnika doğŃczonego do falownika 

 
226 227 LSFO3 ï wyŜcie logicznej funkcji sekwenc.3 

228 229 LSFO4 ï wyŜcie logicznej funkcji sekwenc.4 

62 63 
RDY1 ï sygnalizacja gotowoŜci falownika 
do pracy 1 (ST i RUN zağŃczone) 

 
230 231 LSFO5 ï wyŜcie logicznej funkcji sekwenc.5 

232 233 LSFO6 ï wyŜcie logicznej funkcji sekwenc.6 

64 65 
RDY2 ï sygnalizacja gotowoŜci falownika 

do pracy 2 (zağŃczone inne polecenia) 
 

234 235  LSFO7 ï wyŜcie logicznej funkcji sekwenc.7 

236 237 LSFO8 ï wyŜcie logicznej funkcji sekwenc.8 

68 69 
BR ï sygnalizacja zwolnienia hamowania 

silnika 
238 239 LSFO9 ï wyŜcie logicznej funkcji sekwenc.9 

240 241 LSFO10 ï wyŜcie logicznej funkcji sekwenc.10 

70 71 
PAL ï ostrzeŨenie przed przeciŃŨeniem 

(POL, POLR, POT, MOFF, UC, itp.) 
 

242 243 LSFO11 ï wyŜcie logicznej funkcji sekwenc.11 

244 245 LSFO12 ï wyŜcie logicznej funkcji sekwenc.12 

78 79 
COME ï sygnalizacja bğňdu komunikacji 
ğŃcza RS485 

 
246 247 LSFO13 ï wyŜcie logicznej funkcji sekwenc.13 

248 249 LSFO14 ï wyŜcie logicznej funkcji sekwenc.14 

92 93 
DATA 1 ï WyjŜcie transmisji danych 1           
ï bit 0 z FA50 jest zağŃczony 

 
250 251 LSFO15 ï wyŜcie logicznej funkcji sekwenc.15 

252 253 LSFO16 ï wyŜcie logicznej funkcji sekwenc.16 

94 95 
DATA 2 ï WyjŜcie transmisji danych 2           
ï bit 1 z FA50 jest zağŃczony 

 
253  AOFF ï wyjŜcie zawsze wyğŃczone OFF 

254  AON ï wyjŜcie zawsze wğŃczone ON 

W przypadku logiki negatywnej kod przeznaczenia wyjŜcia jest uzupeğniony literŃ N, np.; LL i LLN, RCH i RCHN, OT i OTN, itd. 
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KOMUNIKATY  OSTRZEGAWCZE  I  ALARMOWE 
 

Komunikat na 
wyŜwietlaczu  

Rodzaj ostrzeŨenia 
 Komunikat na 
wyŜwietlaczu  

Rodzaj ostrzeŨenia lub alarmu 
 

Komunikaty nie wiŃŨŃce siň z zatrzymaniem awaryjnym   
a-05 

Przekroczona g·rna dopuszczalna granica 
czňstotliwoŜci wyjŜciowej off Regulator zablokowany (ST ï rozwarte)   

moff Zbyt niskie napiňcie sieci 
a-17 

Uszkodzony przycisk na panelu 
sterowania 

rtry 
Realizowany jest samoczynny ponowny 
start po chwilowym zaniku napiňcia 

a-28 
Alarm wejŜcia S3, poğoŨenie ğŃcznika SW2   
i nastawa parametru f147 sŃ r·Ũne 

Err1 
Bğňdna nastawa punkt·w 1 i 2 
charakterystyki wejŜcia analogowego atn Trwa auto-tuning 

clr Zatwierdzenie polecenia kasowania alos Przerwa w obwodzie wejŜcia VIC 

eoff Zatwierdzenie zatrzymania awaryjnego fire Trwa praca wymuszona 

hi / lo BğŃd nastawy wartoŜci parametr·w pra Obw·d wejŜcia ST jest przerwany 

herd/ end
WyŜwietlanie pierwszej/ostatniej nastawy 
z grupy okreŜlonej parametrem  

pass/fail NiewğaŜciwe hasğo  

easy/std WyŜwietlanie trybu nastawy parametr·w 

db Trwa hamowanie prŃdem stağym  set Nastawa regionu eksploatacji 

e1, e2, e3 WyŜwietlacz na panelu przepeğniony   nerr Komunikat wyŜwietlany gdy brak jest bğňdu 

stop Zatrzymanie z powodu zaniku zasilania  
n--- 

Brak szczeg·ğowych informacji                         
o poprzednim bğňdzie 

lstp 

Zatrzymanie silnika z powodu zbyt dğugiej  
pracy z czňstotliwoŜciŃ poniŨej dolnej 
granicy 

 

 

Komunikaty alarmowe wyŜwietlane podczas pracy 

init Parametry w trakcie inicjalizacji  c Alarm przeciŃŨeniowy prŃdowy (patrz ) 

a-01 
Gdy pt = 7 ï niewğaŜciwie ustawione 
parametry 5-pkt charakterystyki U/f 

 p Alarm przepiňciowy (patrz ) 

l Alarm przeciŃŨeniowy (patrz  i ) 

a-02 
Gdy pt = 7 ï nachylenie 5-pkt 
charakterystyki U/f jest zbyt duŨe 

 h Przegrzanie (patrz oh) 

t BğŃd komunikacji (patrz err5) 

 

KOMUNIKATY  O  BĞŇDACH   
Komunikat na 
wyŜwietlaczu  

Rodzaj bğňdu  
 Komunikat na 
wyŜwietlaczu  

Rodzaj bğňdu 
 

oc1 

 
Nadmierny prŃd obciŃŨenia podczas 
przyspieszania  

 eep1 BğŃd 1 pamiňci EEPROM (bğŃd zapisu) 

eep2 

BğŃd 2 pamiňci EEPROM (bğŃd inicjalizacji 
lub wyğŃczenie zasilania podczas nastawy 

) 
oc2 

 
Nadmierny prŃd obciŃŨenia podczas 
op·Ŧniania 

oc3 

 
Nadmierny prŃd obciŃŨenia (w module 
mocy) podczas pracy ze stağŃ prňdkoŜciŃ 

 BğŃd 3 pamiňci EEPROM (bğŃd odczytu) 

 err2 BğŃd pamiňci RAM 

ocl 
Nadmierny prŃd obciŃŨenia podczas 
rozruchu  

 err3 BğŃd pamiňci ROM 

 err4 BğŃd CPU 1 

oca 
Nadmierny prŃd wewnŃtrz falownika 
podczas rozruchu 

 err5 BğŃd komunikacji 

 err7 BğŃd detektora prŃdu wyjŜciowego 

ephi * Brak fazy napiňcia zasilania   err8 BğŃd wyposaŨenia opcyjnego 

epho * Brak fazy napiňcia wyjŜciowego  uc * Za mağy prŃd podczas pracy  

op1 
Zbyt wysokie napiňcie podczas 
przyspieszania  

 up1 * Za niskie napiňcie zasilania  

 etn/etn1 

etn2/etn3 
BğŃd autotuningu 

op2 
Zbyt wysokie napiňcie podczas 
op·Ŧniania 

 

 ef2 BğŃd doziemienia 

op3 
Zbyt wysokie napiňcie podczas pracy ze 
stağŃ prňdkoŜciŃ 

 sout * Zgubienie kroku (dla silnik·w PM) 

 etyp BğŃd typu falownika  
ol1 PrzeciŃŨenie falownika e-13 BğŃd prňdkoŜci ï za wysoka prňdkoŜĺ obr. 
ol2 PrzeciŃŨenie silnika  e-18 * Przerwa w obwodzie wejŜcia analog. VIC 
ol3 PrzeciŃŨenie moduğu mocy falownika  e-19 BğŃd komunikacji pomiňdzy CPU sterowania 
olr PrzeciŃŨonie rezystora hamujŃcego   

e-20 
BğŃd sterowania U/f ï zbyt duŨe podbicie 
momentu ot * PrzeciŃŨenie momentem 1  

ot2 PrzeciŃŨenie momentem 2 e-21 BğŃd CPU 2 

oh 
Przekroczenie dopuszczalnej 
temperatury falownika 

e-23 BğŃd wyposaŨenia opcyjnego 2 
e-26 BğŃd wyposaŨenia opcyjnego 3 

oh2 Zewnňtrzne zabezpieczenie termiczne BğŃd PTC  
e Zewnňtrzne zatrzymanie awaryjne   BğŃd zatrzymania serwo 

   * Wystňpowanie komunikatu zaleŨne od nastaw parametr·w  
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PANEL  STEROWANIA 
 
 

 

 
 
 
 
 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Dioda [%] 

świeci, gdy wartoŜci 

numeryczne wyŜwietlane sŃ 

w procentach [%].  

Dioda PRG  
 
Gdy Ŝwieci, wğŃczony jest tryb 

zmiany nastaw parametr·w. 

Gdy miga, wğŃczony jest 

parametr auh lub gru. 

 

Dioda CHARGE  

Sygnalizuje, Ũe wewnŃtrz 

falownika wciŃŨ obecne jest 

wysokie napiňcie. Nie 

otwieraj pokrywy zacisk·w 

dop·ki dioda ta Ŝwieci siň. 

Dioda NET 

świeci, gdy wykorzystywana 

jest opcja komunikacyjna  

Dioda CANopen
È
  

 
świeci i bğyska, gdy 

wykorzystywane jest ğŃcze 

CANopen
È
 

Dioda MON 

W chwili, gdy Ŝwieci, wğŃczony 

jest tryb monitorowania. Miga, 

gdy falownik jest w trybie 

wyŜwietlania szczeg·ğowych 

informacji o poprzednich 

bğňdach.  

 

Dioda [Hz] 
 

świeci, gdy wartoŜci nume- 

ryczne wyŜwietlane sŃ w 

[Hz].  

 

Dioda EASY  

świeci, gdy przycisk EASY 

jest aktywny. 

Dioda RUN 
 
świeci, gdy zağŃczone jest pole 

-cenie pracy, ale brak sygnağu 

zadajŃcego czňstotliwoŜĺ. 

Miga po rozpoczňciu pracy.  
  
 

G·rna pokrywa czoğowa 

Pokrywa zacisk·w zasilania 

obwod·w mocy dla jednostek 

do 4 kW wğŃcznie. 

Przycisk RUN  

NaciŜnij ten przycisk w chwili, 

gdy Ŝwieci dioda RUN.  

PrzeğŃczenie pomiňdzy trybem 

EASY a standardowym 

trybem zmiany nastaw.  

Przycisk EASY 

ObracajŃc wybierak w lewo lub w prawo zmieniasz czňstotliwoŜĺ pracy, wybierasz 

parametr oraz jego nastawň z menu tego parametru. NaciŜniňcie centralnego 

przycisku wybieraka sğuŨy do polecenia wykonania operacji  i okreŜlenia wartoŜci nastaw. 

Wybierak 
 

W czasie, gdy dioda RUN 

miga, naciŜniňcie tego 

przycisku powoduje 

obniŨenie czňstotliwoŜci 

wyjŜciowej falownika aŨ do 

jego zatrzymania. 

 

Przycisk STOP 

PrzeğŃczanie pomiňdzy pracŃ, 

zmianŃ nastaw parametr·w i 

trybem monitorowania pracy. 

Przycisk MODE 

ZğŃcze RJ45 do komunikacji 

RS485/CANopen oraz do 

innych opcji. 

ZğŃcze RS485 

 

Falowniki TOSHIBA serii VFMB1 
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SCHEMAT POĞłCZEő ZEWNŇTRZNYCH 
 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

*1:  Przestaw przeğŃcznik Ŝlizgowy SW1 w poğoŨenie source. 

*2   Zacisk T/L3  nie jest instalowany w modelach o zasilaniu jednofazowym. Wykorzystaj zaciski 

R/L1 i S/L2/N do podğŃczenia zasilania. 

*3:  Gdy korzystasz z zacisku wyjŜciowego OUT w trybie logiki source, zewrzyj zaciski P24 i OUT.   

*4:  WejŜcia VIA lub VIB mogŃ byĺ wykorzystywane jako wejŜcia cyfrowe. 

*5   Do zasilania obwodu sterowania z zewnňtrznego Ŧr·dğa wymagany jest opcjonalny moduğ 

zasilania (CPS002Z) jako urzŃdzenie rezerwowe. W takim przypadku urzŃdzenie rezerwowe 

jest uŨyte r·wnoczeŜnie z wewnňtrznym zasilaczem falownika. Opcyjny moduğ zasilania moŨe 

byĺ zastosowany zar·wno do modeli 200 V jak i 500 V. 

*6   WejŜcie STO jest wykorzystywane do speğnienia standard·w bezpieczeŒstwa. 
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FLC

FLB

FLA

*4

PB

*4

S3

LOGIC

RC

RY

CC

+SUControl power

supply

VIC VIB

PB/e

*6

P24

OUT

NO

CC

*3

Ry

F

R

S1

S2

*1

SINK

SOURCE

 SW1

PLC

 SW2(S3)

PTC

Reset

Power circuit

Control

circuit

Motor

Forward

Reverse

Preset-speed 1

Preset-speed 2

Preset-speed 3

Operation panel

RS485
connector

Voltage signal: 0-+10V

                (or -10-+10V)

Current signal: 4(0)-20mA

Speed reach
signal output

Braking resistor Option

Protective function

activation output

Main circuit power supply

1ph-240V class: single-phase 200-240V

-50/60Hz

3ph-500V class: three-phase 380-500V

-50/60Hz

Power

supply

Single

phase

Meter

External potentiometer (1k-10k )

7.5V-1mA

(or 0-10V/4-20mA)

Frequency
meter

(ammeter)

(or voltage signal between VIA and CC: 0-10V)

Standard connection diagram - SOURCE (Positive) (common:P24)

Noise

filter

Low-speed
signal output

STO

Common

*2: The T/L3 terminal is not provided for

single-phase models.

Use the R/L1 and S/L2/N terminals as

input terminals.

*3: When using the NO output terminal in

source logic mode, short the P24 and

OUT terminals.

*5: To supply control power from an external

     power supply for backing up the control

     power supplied from the inverter, an optional

     control power backup device (CPS002Z) is

     required. In such a case, the backup device

     is used at the same time with the internal

     power supply of the inverter.

     The optional control power backup unit can

     be used with both 200V and 400V models.

*4: When VIA or VIB terminal is used as logic

      input terminal, refer to section 7.2.1.

*1: Set the slide switch SW1 to sink side.

      Refer to page B-9,10 for details.

*6: When STO terminal is used as compliance with

     safety standards, refer to section 9.3.

Standardowy schemat poğŃczeŒ ï logika Ăsourceò (zacisk wsp·lny: P24) 
 

Zasilanie obwodu 
gğ·wnego 
Jednofazowe 200-240 V, 

50/60 Hz 
Tr·jfazowe 380-500 V, 

50/60 Hz 

 

     Zasilanie jednofazowe 
 

Rezystor hamowania 
(opcja) 
 

Silnik 

Filtr 
przeciw- 
zakğ·ce- 
niowy 
 

Obw·d mocy 
 

*2 

*6 

Obwody  
sterow. 
 

Zasilanie 
obwod·w 

sterowania 

*5 

 

 

 

 

*3 

 

ZğŃcze 

RS485 

 

Panel sterowania 

 *1 

*4    *4 
 

Sygnağ prŃdowy  
4(0)-20mA 
 
Sygnağ napiňciowy: 
0-+10V (lub -10-+10V) 
 

Potencjometr zewnňtrzny (1- 10kɋ) 
(lub sygnağ napiňciowy pomiňdzy VIA i CC: 0-10V) 
 

7,5V ï 1mA 
(lub 0-10V / 0(4)-20mA) 

 

Miernik 

 
FM 
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ZACISKI PRZYĞłCZENIOWE 
Oznaczenie 

zacisku 
Przeznaczenie  

Oznaczenie 
zacisku 

Przeznaczenie 
 

Obwody mocy   Obwody sterownicze ï ciŃg dalszy 

 Zacisk ochronny falownika  
PP  

Zasilacz +10 VDC do zewnňtrznego 
potencjometru zadawania czňstotliwoŜci R/L1, S/L2, T/L3 Zaciski do przyğŃczenia zasilania  

U/T1, V/T2, W/T3 Zaciski do przyğŃczenia silnika   P24 Zasilacz +24 VDC, maks. 100 mA 

PA/+, PC/- Zaciski do przyğŃczenia zasilania DC.   CC Zacisk wsp·lny dla wejŜĺ i wyjŜĺ 

PBe, PB 
Zaciski do przyğŃczenia zewnňtrznego 
opornika hamowania 

 VIA 
WejŜcie analogowe 0 ... 10 VDC z moŨliwoŜciŃ 
przeğŃczenia na wejŜcie dwustanowe 

Obwody sterownicze  

VIB 
WejŜcie analogowe 0 ... 10 VDC z moŨliwoŜciŃ 
przeğŃczenia na wejŜcie -10 é+10 VDC  lub  
na wejŜcie dwustanowe 

F, R, RES, S1 
WejŜcia sterownicze dwustanowe  
24 VDC, obciŃŨenie 5 mA  

 

 

S2 
Jak wyŨej, z moŨliwoŜciŃ przeğŃczenia 
na wejŜcie impulsowe 10pps é20kpps 

 VIC WejŜcie analogowe 4 ... 20 mADC 

 

FM 
WyjŜcie 0 ... 10 VDC  lub 0(4) ...20 mADC  
do podğŃczenia zewnňtrznego wskaŦnika 
czňstotliwoŜci, prŃdu wyjŜciowego itp. 

S3 
Jak wyŨej, z moŨliwoŜciŃ przeğŃczenia 
na wejŜcie PTC 

 

OUT  
WyjŜcie sterownicze dwustanowe typu 
Ăotwarty kolektorò 24 VDC, 100 mA 

 
+SU 

Zacisk do przyğŃczenia zewnňtrznego 
zasilania obwod·w sterowania, gdy obw·d 
mocy zasilany jest prŃdem stağym NO Zacisk pomocniczy dla wyjŜcia OUT  

RY, RC WyjŜcie sterownicze przekaŦnikowe  
 STO 

Zacisk zwiŃzany ze speğnieniem wymagaŒ  
standard·w bezpieczeŒstwa 

FLA, FLB, FLC 
WyjŜcie sterownicze przekaŦnikowe 
(styk przeğŃczalny 250VAC, 2A, cosű =1)    

 

 
 

WYMIARY  ZEWNŇTRZNE 
 

Falownik 
TOSVERT 

Wymiary zewnňtrzne (mm) CiňŨar  
(kg) W  H  D 

V
F

M
B

1
S

  2002PL 

45 270 232 

1,7 

2004PL 1,7 
2007PL 1,8 

2015PL 
60 270 232 

2,1 
2022PL 2,2 

  
 V

F
M

B
1
 

4004PL 
45 270 232 

1,8 
4007PL 1,9 

4015PL 1,9 
4022PL 

60 270 232 
2,2 

4037PL 2,4 
4055PL 

150 220 232 
4,3 

4075PL 4,3 
4110PL 

180 310 232 
6,8 

4150PL 6,9 
 

 

SPOSčB  OZNACZANIA FALOWNIKčW 
 

V F M B 1 S - 2 0 0 7 P L Y - A 2 2 
                  

                   
Nazwa modelu:  Napiňcie 

wejŜciowe (AC) 
    WielkoŜĺ silnika    

wsp·ğpracujŃcego 
 Funkcje  

dodatkowe I 
 Kod wyposaŨenia 

specjalnego TOSVERT 

seria VF-MB1 
    
 2: 200V do 

240V 
4: 380V do 

500V 

 002:   0,2 kW 

004:   0,4 kW 

007: 0,75 kW 

015:   1,5 kW 

022:   2,2 kW 

037:      4 kW 

055:   5,5 kW 

075:   7,5 kW 

110:    11 kW 

150:    15 kW 

 Brak: bez filtra 

L: wbudowany    

filtr EMC            

o wysokim 

tğumieniu 

 Kod jest liczbŃ 
          
          
          
          Funkcje 

dodatkowe II              
IloŜĺ faz  
zasilania 

          Brak: produkt 

standardowy 

Y: wykonanie 

specjalne 

      Panel sterowania  
S: jednofazowe 

brak: tr·jfazowe 
      P: zainstalowany  
       

 

 
 
 
 

Rok zağoŨenia 1992 

INWERT  90-245 Ğ·dŦ,  ul. Wierzbowa 36 
tel/fax: (042) 678-10-10; 679-02-12; tel. kom: (507) 075-111  

www.falownik.pl ; e-mail: falownik@inwert.pl 
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